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MAG X SYSTEM

Detta lokaliseringssystem erbjuder ocksa licensfri radiotelemetri med
fyra kanaler mellan mottagaren och fjarrdisplayen. Anvandaren kan
enkelt "para ihop" tva valfria mottagare och displayer sa att
kommunikationen mellan "paren” inte stors av andra "par”.

Denna bruksanvisning ar avsedd att ge information och instruktioner
om hur man anvander detta lokaliseringssystem pa ratt satt.
Underground Magnetics Inc. (UM) forbehaller sig ratten att forbattra
lokaliseringssystemet och anvandarhandboken nar som helst utan
foregaende meddelande.




1: Inledning

SANDARE

Sandaren (ibland kallad Sonde eller Beacon) skickar digital
information om Sandarens pitch, roll, temperatur och batteristatus

via en FM-modulerad RF-signal.

MOTTAGARE

Mottagaren tar emot denna information och anvander RF-

signalen for att identifiera sandarens status och plats.

DISPLAY

Displayen - Mottagaren
sander
lokaliseringsinformationen
till fjarrdisplayen via ett
radiotelemetrisystem.

En maskinoperator av en
maskin for horisontell riktad
borrning kan anvanda
informationen pa displayen
for att styra borrhuvudet till
onskad plats.




2: Férsiktighet

A

> P

Operatdren maste forsta sakerhetsprocedurer och korrekta
driftsmetoder innan HDD och lokaliseringssystemet
anvands.

HDD-maskiner kan orsaka materiella skador och
personskador om de traffar pa underjordiska kraftledningar,
gasledningar, telefonledningar, TV-kablar, fiberoptiska kablar
eller avloppsledningar. Se till att du bekraftar genom att
frilagga och markera alla underjordiska ledningar fore
korsning.

Anvand inte positioneringssystemet i narheten av
brandfarliga eller explosiva amnen.

Anvand lamplig personlig skyddsutrustning, t.ex. stovlar med
stalhatta, skyddshandskar, hjalm, reflexvast och
skyddsglasogon.

Folj alla lokala sakerhetsforeskrifter.

Detta lokaliseringssystem ar endast ett verktyg for att hjalpa
operatoren att lokalisera borrhuvudet. Det ar operatoren,
inte Mag-lokaliseringssystemet, som ar ansvarig for att
identifiera borrhuvudets position. UM ansvarar inte for
skador eller forluster som orsakas av anvandning av Mag-
systemet. Operatorerna ska anvanda Mag-systemet enligt
bruksanvisningen.

Om du har nagra fragor, vanligen kontakta UM pa
support@undergroundmagnetics.com eller ring kundtjanst
pa (515) 505-0960




3: FCC och CE

»

Denna enhet dverensstammer med del 15 i FSS-reglerna.
Driften ar underkastad féljande tva villkor:

+ Denna enhet far inte orsaka skadlig stérning och

+ Denna enhet maste acceptera alla mottagna stérningar,
inklusive storningar som kan orsaka oonskad drift.

Andringar eller modifieringar som inte uttryckligen godkants
av Underground Magnetics Inc. kommer att upphava
anvandarens ratt att anvanda utrustningen.

Obs! Denna produkt har testats och bedémts uppfylla
granserna for en digital enhet av klass B, enligt del 15 i
FCC-bestammelserna. Dessa granser ar utformade for att
ge ett rimligt skydd mot skadliga storningar i en
bostadsinstallation. Denna produkt genererar, anvander
och kan utstrala radiofrekvensenergi, och om den inte
installeras och anvands i enlighet med anvisningarna kan
den orsaka skadliga stérningar pa radiokommunikationer.
Det finns dock ingen garanti for att storningar inte kommer
att uppsta i en viss installation. Om denna produkt orsakar
skadliga storningar pa radio- eller TV-mottagning, vilket kan
faststallas genom att stdnga av och satta pa utrustningen,
uppmanas anvandaren att forsoka korrigera stérningarna
genom en eller flera av féljande atgarder:

+ Rikta om eller flytta mottagarantennen.
+ Oka avstandet mellan utrustningen och mottagaren.

+ Anslut utrustningen till ett uttag pa en annan krets an
den som mottagaren ar ansluten till.

+ Kontakta aterforsaljaren eller en erfaren radio/TV-
tekniker for att fa hjalp.

Detta system klassificeras som klass 2-radioutrustning
enligt R & TTE-direktivet och kan vara olagligt att anvanda
eller krava licens for att anvandas i vissa lander.
Forteckningen over restriktioner och de forsakringar om
overensstammelse som kravs finns i avsnittet "Resurser"
pa UM:s webbplats.




4: Tips for lasning av denna manual

Har ar nagra punkter som du boér tdnka pa nar du laser igenom Mag

X:s bruksanvisning.

Sidhanvisningar

"lh\
Fragetecknet och textrutan visar
vilken sida i bruksanvisningen dar
du hittar mer detaljerad information >‘ o Sida X
om motsvarande amne.
-’

»

\ A 4

De féljande tva sidorna innehaller ett kort foérord. Detta blir
en snabb introduktion till de steg dar du troligen kommer att
anvanda ditt Mag System. Den innehaller ocksa
sidhanvisningar till de senare avsnitten i handboken som

innehaller mer detaljerad information om motsvarande steg.

Resten av bruksanvisningen innehaller detaljerade avsnitt
som foljer ordningen pa Mag X-mottagaren och Mag X-

menyns skarmar.

Vi rekommenderar att du laser hela bruksanvisningen fore

anvandning.

| den har handboken finns det QR-koder som kan skannas
och som lankar till vara utbildningsvideor.

Se till att kolla in dem for ytterligare information!

SCAN ME




5: Snabbstart

Sla pa mottagaren genom att halla in stromknappen
tills Mag-logotypen syns pa skarmen.
- ©

Ga borrvagen och anvand rackviddsprognoser for att

kontrollera stérningar och valja frekvens.

Satt i batterierna i sdndaren. Montera batterilocket
med det medféljande verktyget for batterilocket.

®
Sla pa displayen genom att halla in stromknappen
tills Mag-logotypen syns pa skarmen.
°
TMontera sandaren i holjet.
®

°
Kontrollera kalibreringen genom att placera

mottagaren (10ft/3m) fran hdljet, matt fran

mottagarens innerkant till holjets mitt.

Sida 14

Sida 22

Sida 20

10




5: Snabbstart

Om avstandet pa mottagarens skarm visar
nagot annat an (10ft/3m) ska du utféra en

kalibrering.

Valj lokaliseringslage, antingen Singelpunkt
eller Singelmal.

T Lokalisera FNP (framre nollpunkt).

T Lokalisera RNP (bakre nollpunkt).

°
Lokalisera LL (lokalisera linje).

Upprepa steg 9 till 11 nar du fortsatter att
styra borren.

Sida 63

Sida 64

Sida 64

Sida 64

11




6: System-hojdpunkter
Mag X System

3D-antennstruktur med Faraday-skold med hog precision
och hog antiinterferens.

Hogpresterande DSP

Dubbelt lokaliseringssystem, som fungerar som tva
mottagare med oberoende sparning for battre noggrannhet
och tillforlitlighet

Displayfunktioner 7" pekskarm i farg

» Lokaliseringsmetod - valj lage for Singelpunkt eller Singelmal

Displayen har ett inbyggt dataloggningssystem

Mottagare : Mag X COR/PRO

Display : Mag X

Mag X COR Sandares:
ECHO 50XF ECHO ST ECHO XMINI

Mag X PRO Sandares:
ECHO 110  ECHO ST ECHO XMINI

ECHO 90 ECHO 70
ECHO 50XF ECHO 75XF




/. Mottagare

7.1: Specifikationer

16 Systemfrekvenser .325kHz — 41kHz
Vattenresistent IP65

Temperaturomrade -4° to 140°F (-20° to 60°c)
Telemetri 4 radiokanaler med rackvidd

upp till 900 m (3000 ft)*

Uppladdningsbart 12.5V
litiumbatteri

Batteriets livslangd Upp till 50 timmar
Dimensioner 29”x 9" x 13"

(73.5cm x 23cm x 33cm)

Vikt 8.5Ibs (3.85kg)

7.2: Mottagarens drift

. Stromnyckel =
o Uppknapp *

Nedatknapp =«

Bekrafta
tangent

v
O

Instéllningsknapp

©

*

Tryck och hall in for att sla pa eller av

I menyn, flytta till foregaende markorval.

Tryck pa fran huvudsidan for att vaxla mellan relativt
djup och uppmatt djup. Se sida 14

I menyn Tryck du pa for att ga till nasta markorval.
Tryck pa for att registrera borrdata pa huvudsidan.
Se sida 43

Tryck for att bekrafta markorvalet.

Tryck och hall in for att 6ppna sekundarsidan.

Tryck pa fran huvudsidan for att ga till Borra-Till-laget.
Tryck for att ga till kalibreringssidan/aterga till
huvudsidan.

Tryck och hall in fér att Sppna menyskarmen.

* Med Yagi-antenn som tillval

13




/. Mottagare

7.2.1: Uppmatt djup vs. relativt djup

7= [250]
] 593
!
-]

- +15.4% #} {#

1. Pa huvudskarmen for lokalisering Tryck ANY pa for att vaxla
mellan uppmatt djup och relativt djup enligt ovan.

Denna funktion ar endast tillganaglig vid registrering av Borr-Logg-data.

Se sida 43 for instruktioner om borr-loggning

Uppmatt djup - Detta ar det uppmatta avstandet
mellan sokaren och sandaren som sitter inuti

borrhuvudet.

Relativt djup - Denna information mats baserat

pa sandarens/husets lutning.

+ Detta matt ar sdndarens/husets djup i forhallande
till borrningens startpunkt.

| det har exemplet ar sandaren 2,5 tum djup i
forhallande till var den férsta datapunkten
registrerades i borjan av borrningen.

14




/. Mottagare

7.3: Ikoner

7.3.1: Ikoner for huvudsidan

W E‘.‘.
25' 8" J68% a2

o ]+
ECHOSBX 41K _a1 [ T ECHOS0X 41K _a71 =2} T

25(}] == Signal/brus-forhallande

883 ===p  Signalstyrka

== \odell, frekvens och effekt for sdndaren

Visuell representation av signal-

=
- brusforhallandet

Sandarens temperatur (blinkning indikerar
fﬁ 8%F » ot séndaren haller pa att dverhettas)

MWW
25+ g" mmmsdp Djup nar éver huvudet

v

(te:]3)
(=] =P |ottagare for fjarrstyrd telemetriindikator

E m Stang-raknare

15




/. Mottagare

25' 9" J68% o || 25° 9" d68% oo
!
°
¢ o -10.0% ¢
=n )l =) =’ —
P\ Kiock
Rullindikator . ocans
O positioner
Lokalisera o
— e 2 -10.0% Tonhojd
L — Riktning mot narmaste —— °
] Nollpunkt ¢>
Singelpunkt Enskilt mal
[B26 [ES
1| ED
|B28 |B29

ol

For att valja lokaliseringslage, se avsnitt 10.1.1

16




/. Mottagare

7.3.2: lkoner for sekundar sida

For att 6ppna den sekundara sidan, tryck och hall in o

2021-12-03 m 09:33:52

° 2
® (Il 667
® ECHOS0K 41K _u0

2. —
(Cm 667 —

ECHOS0® 41K 40 —_—

Radiokanal

Mottagarens batteristatus

Modell for sandare,
Frekvens och effekt

Tryck for o att visa information om sandaren.

17




/. Mottagare

7.3.3: Informationssida for sandare

Fran sekundarsidan, tryck o pa for att visa informationssidan for

2021-12-03 m 09:42:09

® ECHOS50X 41K _a0
° 3.70 V
o 100 %

e = 300 mw

sandaren. .

ECHOS50x 41K _40 Modell, frekvens och effektniva for sandaren

~£-Lil 3,70 V Spanningsmatare for sandarens batteri

— 100 % Sandarantennens halsa.
— °  (Normalt intervall 95% till 105%)

Sandarens hdlje, lamplighet.

Obs!
= 300 mW Normalt Effektlage  under 800mW

Hogeffektslage under 3000mW
(Siffror dver mW leder till kortare batteritid).

Tryck o to view Information om sandaren.

18




/. Mottagare

7.3.4: Ikoner pa sidan for kalibrering och rackviddsprognos

A1:

7.3.5: lkoner for installningssida

10ft Kalibrering

B16 B2 [EC
4’? :ﬁ ) | o))
B4 BS B
u‘m >>) (&ﬂ ®
[B7 IB13 [B11
0% | t T m ®
[B20 IBS B1
:ﬂ:)) E? ? ’))
[E26 [ES
] m
B28 |[B29

A8: Prognos for rackvidd

B1:
B2:
B3:
B4:
B5:

B6:
B7:
B8:
BO:
B11:
B13:
B14:
B16:
B20:
B23:
B26:
B28:
B29:

Lasning/upplasning av sandare

Installningar for sandare
Installningar for mottagare
Val av radiokanal

Parkoppling mellan mottagare
och display

Kalibrering av rullar

Val av tonhdjd och enhet
Tidsinstallning
Lasning/upplasning av system
Information om systemet
Avstand och val av enhet
Forandring i borrhal
Hastighetskontroll
Information om sandaren
Lokaliseringslage

Djup Hastighet

Riktad linje

Lokalisera linje

19




/. Mottagare

7.4: Kalibrering

SCAN ME

7.4.1: Kalibrering av djup

Kalibrera inte i narheten av starka aktiva eller passiva
storningar. Kalibrera t.ex. inte i narheten av en elektrisk
Varning: transformator (aktiv) eller pa betong med armeringsjarn
och/eller tradnat (passiv). Den hér typen av omraden kan
paverka djupkalibreringen och noggrannheten avsevart.

1. Placera sandaren inuti holjet platt pa marken.

2. Mat fran mitten av huset, 10' till den inre kanten av sokaren.

3. Tryck for att 6ppna kalibreringsskarmen.

4. Tryck o for att ga till kalibreringssidan
for 10' (A1)

5. Tryck o tva ganger till for att pabdrja kalibreringen.

En bockmarkering visas nar kalibreringen ar klar.

Al o* %% 2= [300]
SV mn

R
£

20




/. Mottagare

7.4.2: Rullkalibrering

1. Placera sandarhuset i en klockan 12 position.

[E16 B2
¢ :ﬁ )
|B4 IBS
-.n.ﬂ> >>:- c«cE
IB? IB13
O % | ftm
|B20 IBS
:ﬁ:}) E? ? 3))

B6

1. Tryck och hall © in for att 5ppna
installningssidan

2. Tryck v pa for att valja B6 ikonen.

3. Tryck @ for att 6ppna sidan for

rullkalibrering.

4. Tryck © pa @ eller tills pilen ar |

klockan 12 positionen,

5. Tryck O s ganger for att starta

rullkalibreringen och vanta tills

kalibreringen ar klar.

25' 8" J68%

779

o -10.0%

4

T
¢

(—])

6. Kalibreringen ar klar.

7. Tryck © for att aterga il

huvudsidan

21




/. Mottagare

7.5: Drift

SCAN ME
7.5.1: Rackviddsprognos under promenad fore borrning

Rackviddsprognos anvands for att skanna av den lokala miljon och hjalpa till att valja den
basta frekvensen for borrning. Nar du har tryckt en gang pa Installning (Menu)-knappen
visas A9 (Rackviddsprognos) och A10 (Frekvensval):

A1 l 10° Y

|||

HE ECHOSOXF 7K sB’

—L40
120

| LD
| 8@
| 6@
418
il
L}

Sbof 102 ARERIHIR RIS EHTH TG gy

At I‘L'Y

- NI

A10  ECHOSOXF

3.6 1 2 4 7101216192225283136

[

Prognos for rackvidd

1. Tryck pa for att 6ppna kalibreringssidan och tryck o

sedan pa for att valja A9. Tryck 0 pa for att 6ppna sidan
Rackviddsprognos. (X-axeln visar de tillgangliga
frekvenserna)

2. Kontrollera varje frekvens genom att trycka O pa for att
ga till nasta frekvens. (En linje samt en prognostiserad
rackvidd visas som visar rackviddsprognosen for den valda
frekvensen i det omradet)

3. Fortsatt att trycka O foér att visa intervallprognosen for
varje tillganglig frekvens.

4. Tryck pa for att lamna sidan Rackviddsprognos och
aterga till huvudsidan.

Ny funktion! Val av frekvens

1. Tryck pa for att 6ppna kalibreringssidan och tryck o
sedan pa for att valja A10.

2. Tryck o pa for att 6ppna sidan for val av frekvens.

3. Tryck o pa o eller o for att valja specifika
frekvenser som du vill skanna.

=== Heldragen linje: Valda frekvenser

""" Streckad linje: Frekvenser som inte valts.

4. Tryck pa for att ga till sidan Rackviddsprognos (A9).

5. FOlj Rackviddsprognos steg 1-4 som anges ovan.

22




/. Mottagare

7.5.2: Lasning/upplasning av sandare upplasning

Automatisk
Sida 49

(Starta processen inom 60 minuter efter att batterierna har placerats i sdndaren)

B16 B2 B3 [E16 B2 [E3
4? :ﬁn) ) 4? :ﬁn) —— ) )
B4 i EI ””“E 3 @ |B4 M> IEI ””“E IB6 ®
[B7 [B13 IB11 |B? |B13 IB11
°T% |ftom | @ oY | #3m | @
|B20 EE IB1 [B20 EE B1
:E:]) E? ? :i:}) :ﬂ:}) E? ? :ﬁ}])

1. Tryck och hall ned for att dppna

installningssidan.

B1

ECHO-30
1040-01493

@ 020308

0000O00O

:-}})

4. Skicka sandar-ID och Prompt-kod
till aterforsaljaren.

Sandarens ID: 1040-01493
Promptkod: 020308

2. Peka v for att bladdra igenom
sidalternativen tills B1 ar markerat.

3. Tryck o for att dppna sidan for
lasning/upplasning av sandare.

WWW ﬁ.\
911" F68% o
»
e 0.0% ‘#}
ECHOSGXF 16X _ar] Mol =

5. Tryck & for att aterga till huvudsidan.

Aterforsaljaren kommer att ge dig ett aktiveringsloésenord. Anvand v och A/ for

att mata in ett nummer. Trycko for att flytta till nasta nummerplats. Tryck O pa

nar du ar klar for att bekrafta.
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/. Mottagare

7.5.3: Installningar for sandare

SCAN ME

(Starta processen inom 60 minuter efter att batterierna har placerats i sdndaren)

[B16 B2 B3
"? :ﬁﬂ) —3))
IB4 Mﬁ’ 55* ””“cﬂ B6 ®
=] =]
IB7 IB13 IBi1
O % | ftiom ®
IB20 IE9 IB1
:E:J) E? ? l:ﬁﬂ)

B2

ECHD-30

Cm)}) {540-01493

ML 119K | art

e 1)) ©

F_ @m

1. Tryck och hall ned for att dppna
installningssidan.

2. Tryck & for att vilja B2.

3. Tryck 0 for att 6ppna sidan for
sandarinstallningar. Mottagaren och
Ekosandaren paras ihop automatiskt.

4. Tryck (A pa v eller o och for att

valja frekvens och effektniva.

5. Peka Opé for att markera
Uppvakningslage och tryck opé for

att ange.

6. Tryck © pa O eller for att vilja
onskat lage enligt beskrivningen nedan.

W E\\
911" J68% wa; 28

l

L

2 0.0% #}
Eoiosoi? 16k a0 Jo) =

(o) C— | Omedelbar

(Rotera sandaren 4 grader eller andra
tonhojd med 1 grad)

© —==m 360 grader

(Rotera sandaren ett helt varv pa 360°
flera ganger)

H>» Alltid pa

7. Tryck © for att aterga il

huvudsidan.
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/. Mottagare

7.5.4: Installningar for mottagare
Detta staller in mottagaren sa att den soker efter vilken typ av sdndare och pa vilken frekvens)
B3 medger justeringar i lokaliseraren men inte i sandaren.

[B16 B2

4’? :ﬁ:])

:-})) ECHOS50KF
|B4 IBS Bb

U GE LY el (]
1] ® 19K a1l =11
IB? |B13 IBi1

B3

O 0 Y
v/ | ftom
[B20 B9 [B1
:2 ) E? ﬁ :i '3)) m
1. Tryck pa & och hall kvar fér att 6ppna 4. Tryck o pa 0 eller 0 och for att valja

installningssidan. sandarmodell, frekvens, effekt och batterival.

2. Tryck W for att vélja B3. 5. Tryck ® or att aterga till huvudsidan.

3. Tryck 0 pa for att 6ppna sidan Instaliningar Mottagare.

Du kan andra mottagarens frekvens,
effektniva och valja batterityp.

Genom att valja ratt batterityp kan
sandarens batteriindikator visa aterstaende

batteritid. !
E
Primar Cell [3v U b visar fullt tills (=5}
batteriet ar nastan helt urladdat. d 0.0%
Uppladdningsbar Eko-cell visar = (—

fullt vid 4,2 V. Nar den mater ner tills

spanningen ar 3,4V, da indikatorn borjar - f
10' 8" &68%

blinka. Detta ar en indikation pa att batteriet

behover laddas.

Anvandare bor dvervaga att byta ut Eko-cell

batteriet var 6:e till 12:e manad beroende pa

o
]
4
markforhallandena.
2 -10.8% J}

ECHOSOXF 19K _g] ”’ -_——




/. Mottagare

7.5.4: Installningar fér mottagare: Férandring i borrhal

B14

cmm))) ECHOSOXF

| I K32 et

B C.

B14

csm))) ECHOSOXF

M [k32].«0

B14

cmm))) ECHOSOXF

B x32_«d ]

e A [T
I BTN -_— G . -_— G
HolIC

P ) P )

El4 EGld
= g [orT - 2 [T
Ii TR — e _"_. T -— 05
.13 @I i @

P ) l ....... I

¥} Eld
oy = y e [e
Al e 0 e w03
NONIC

P ) T ")

4F} 2F)

T s -0l
= (3) )
l ....... . _______

1. Tryck och héllin oOr att Oppna installningssidan.
2. Tryck Ofér att valja B14.
3. Tryck o pa for att dppna menyn Down Hole-Frekvensandring.

4. Tryck o pa o eller for att valja en frekvens. Tryck 0 pa for att
bekrafta.

5. Tryck o pa o eller for att valja ett stromlage. Tryck o pa for att

B14

0
00

=]
o

>

Step —+—» 4 S ) STOP -
-

w

Stop Points

Timer ' .[H,ml

—

bekrafta.

6. Tryck 0 igen for att starta Rull Guide-sekvensen.

Denna sekvens av tidsinstallda klockpositioner bestar av 6 steg och tar cirka
tre minuter att genomféra Obs: borroperatéren kommer att se samma
skarm fran displayen

8. Vrid borrhuvudet medurs tills rullindikatorn pekar mot stoppunkten/
stoppunkterna.

9. Instruktionerna andras fran pil medurs till STOP

10. Vrid borrhuvudet tills rullindikatorn pekar mot stoppunkten/stoppunkterna i
sekvensen innan timern nar 0, annars avbryts sekvensen. Obs! Om
stoppunkten/stoppunkterna inte flyttar sig, rotera borrhuvudet ett helt varv tills
rullindikatorn pekar mot stoppunkten/stoppunkterna

11. Upprepa denna process tills alla sex stegen i sekvensen ar slutférda.
12. Om det gors pa ratt satt visas en bockmarkering.
13. Tryck pa knappen Installningar for att aterga till skarmen Lokalisera.

14. Efter nagra sekunder visas data igen och operatdren ar redo att ateruppta
borrningen.
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7.5.5: Val av radiokanal

[E3 B4

) ))

& ® (({ 1))
11 IEI'
®

Bl

——
:iﬂ) %

1. Tryck och hall in for att ange 3. Tryck © 1o enter Radiokanal Sida.

Installningssida. 4. Anvand V) eller A for att valja

2. Tryck Q for att valja B4. radiokanal.

e E\\
911" 68T wa 90

|

&

2  0.0% ﬂl}
=

5. Tryck © for att aterga il

huvudsidan.




/. Mottagare

7.5.6: Pairing

1. Tryck och hall in for att ange

Installningssida.
2. Tryck O for att valja B5.

3. Tryck o pa for att 6ppna
Parningssida.

4. Tryck o pa for att starta
parkopplingen. (det kravs att dessa tva
steg utfors pa mottagaren och
displayen samtidigt)

>>:u ] T
- L]

<
B 993
H
- )
o 0.0% #:'

5. Parkopplingen ar slutford nar en
bock visas ovan.

6. Tryck © for att aterga il
huvudsidan.
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7.5.7: Val av tonhGjd-enhet

[B16 B2 B3

B7
= b )y | o))
|B4 Mﬁ’ IES*»:- m? IB6 ®

[ (]

Bi3 IB11

ft 25 m
B9 IB1
Y | ==y

1. Tryck och hall ned for att dppna

installningssidan.

2. Tryck QO for att valja B7 ikonen.

3. Tryck o for att 6ppna sidan for val
av tonhojd-enhet.

4. Tryck O for att vaxia tonhojd-enhet

mellan grader och procent.

911" F68%

993

ECHO50XF 16K _a[] ‘”

0.0%

p—
[__m
!
L

¢

()

5. Tryck © for att aterga il
huvudsidan.
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7.5.8: Val av enhet for avstand

[E16 B2 B3 B13
- | =y | oy
[B4 Mﬁ’ |55* N ME |Ee ®
=] ]
[B7 B11
%% ®
[B20 B9 B1
:E:}) E?ﬂ Ji])

1. Tryck och hall ned for att dppna

installningssidan.

2. Tryck D for att valja B13 ikonen.

3. Tryck o for att Oppna sidan for val

av avstandsenhet.

4. Tryck v pa (A eller valj enhet och

format.

911" J68%

993

ECHOSDXF 16K _a[] ‘"

0.0%

SN
]
!
L

¢

(——

5. Tryck © for att aterga il

huvudsidan.
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7.5.9: Tidsinstallning

(For aterforsaljare eller fabriksanvandare)

2021 - 12

03

1. Tryck och hall © in for att ange

Installningssida.
2. Tryck v for att valja B8 ikonen.

3. Tryck o for att dppna sidan for
tidsinstallningar.

4. Tryck O or att valja ar, manad,

dag, timme eller minut.

5. Tryck v pa A eller for att stalla in
tid.

W ﬁ\
911" 68T w200

!

&

o 0.0% #}

6. Tryck © for att aterga il

huvudsidan.
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7.5.10: Manuell lasning/upplasning av systemet

[E16 B2 EK] =
Y :ﬁ:]) o)) d\
[E4 UL G LS [E> iy [Ee
CE ® 0142-00105 @ 000011

|B? IB13 IB11

oz | #m @ 100(f|ooooo00
IB20 B9 B1

|=_® ) E? ? :i})) T.

1. Tryck och hall © ned for att sppna 4. Tryck © pa @ eller @ och for att

installningssidan.

ange lo

2. Tryck V) for att valja B9 ikonen.

3. Tryck o for att dppna sidan for

systemupplasning.

senord.

9'11" J68%

993

ECHOSOXF 16K o] Benl

0.0~

T
;

(=)

5. Tryck © for att aterga il

huvudsidan.
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7.5.11: Kontroll av malhastighet

[E3

Bi6 B2 Bia —
_’? :ﬂ}]) ) ::I
B4 S G L BS‘?}) ((1? 6 @ l
=] =]
|B7 lB13 IB11 gl o o
oo/ | ft i m 40 $
[B20 B IB1
=2y | T | ey

1. Tryck och hall in for att ange

3. Tryck A pa V) och for att justera

Installningssida. hastigheten.
2. Tryck o for att ange hastighet
Kontrollsida.
=
B 993 OBS!
l Genom att justera
! hastighetsreglaget kan operatoren
hd |attare finjustera vanster-hdgermalet
#} och borrindikatorn vid borrning pa
A  0.0% extrema djup.
=

4. Tryck © for att aterga il
huvudsidan.
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7.5.12: Justering av djuphastighet

Bl | "o Sesr 2
[B14
:&:]) l
-
o 0.0% & #}

1. Tryck och hall ned for att dppna installningssidan.

2. Tryck V) pa tills du kommer till den andra installningssidan och valj B26.
3. Tryck o for att Oppna sidan for justering av djuphastighet.

4. Tryck A pa v eller for att justera hastigheten pa det visade djupet.

5. Tryck \&J pa for att aterga till huvudsidan.

OBS!

Genom att justera djuphastigheten kan operatoren kontrollera
djupavlasningen pa extrema djup eller i omraden med hog stérningsniva.

| dessa situationer kan djupavlasningen bli oregelbunden eller hoppa upp
och ner, vilket gor det svart att exakt faststalla djupet.

Genom att séanka hastigheten pa djupavlasningen forbattras precisionen.

Nar du har passerat sandarens topp, justera hastigheten tills 6nskad
hastighet visas.
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. Mottagare

7.6 Underhall av mottagare

» Mottagaren anvander uppladdningsbara litiumbatterier.
Mottagaren stangs av automatiskt om ingen knapp trycks in
under en period av 20 minuter eller om ingen information tas
emot fran sandaren. Vi rekommenderar starkt att batterierna
tas ut ur mottagaren om den inte anvands under en langre tid
for att undvika eventuell korrosion.

> Mottagaren ar en elektronisk matanordning. Kraftiga stotar och

slag kan skada holjet och elektroniken inuti holjet.

2 Hall mottagaren borta fran éverdriven varme for att undvika

skador pa plasthoéljet och elektroniken inuti holjet.

> Blotlagg inte mottagaren i alltfor stora mangder vatten.
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8: Display

8.1 Specifikationer for display

Display

Data-Logg

Temperaturomrade

T sS4l svesiwiungi

Radiofrekvens

Telemetri

Kraft

Batteriets livslangd
Dimensioner
Vikt

Vattenresistent

7.2: Display Drift

7-inch Color Touch Screen
Android Operating System

Built-in
-4° to 140°F (-20°C to 60°C)
915 MHz

4 Radiokanaler med rackvidd upp till 900
meter (3 000 fot)*

Uppladdningsbart litiumbatteri 12.5V

Upp till 50 timmar

7.5" x5.1"x7.5” (19cm x 13.9cm x 19cm)
3.3 Ibs (1.5 kg)

IP65

Stromnyckel = Tryck och hall in for att sla pa eller av

*

Uppknapp

Nedatknapp

Bekrafta
tangent

@ O o o

©)

Flytta till nasta markorval Sida 43
« Tryck for att visa borrprofil 9

Flytta till foregaende markorval. 9

« Tryck for att bekrafta markorvalet 9

Installningskn * Tryck for att aterga till huvudsidan.
app « Tryck och hall ned for att 6ppna konfigurationssidan

* With optional Yagi Antenna
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8: Display

8.3 Display Ikoner

8.3.1 lkoner for huvudsidan

- 80

Borrning-till-lage

MR VRN . Djup eller avstand mellan sandare och mottagare

(W B . Relativt djup berdknat med genomsnittlig lutning

=
£
H
o
o

Signal till brusférhallande nummer

1037 « Signalstyrka for sandare

. Mottagarens fjarrtelemetriindikator och display

= Batteritid

Y—f . Stang-raknare

=

& 66 °F « Sandarens temperatur och batteritid
7 ) +0.0% - Sandarens tonhojd
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8: Display

8.3.2 lkoner for installningssida

< Display Configuration

B14 B4

E O

Device Management

il (

= | ‘% w]

B11 Help Job Management

a\

B14: Forandring av ekofrekvensen i borrhalet
B4: Val av radiokanal
B5: Parkoppling av mottagare och display
B11: Systeminformation

« Installningar

« Arbetsledning

« Enhetshantering

« Hjalp

Sida 39

Sida 41

Sida 42

Sida 52

Sida 44

Sida 49

Sida 53
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8: Display

8.4 Frekvensandring for eko i borrhal - B14

< Roll Mode Change

i 277 = 1145 2

= Nod

it

’ 36K |
Tryck har for att Tryck har for att

valja ny frekvens valja stromlage

Rullindikator - Tryck for att - .
‘ starta frekvensandring Aterstaende steg

@  Malpunkt Instruktioner for rullar

7N

@ Fortsatt till nasta rullposition

Hall: hall denna rullposition
tills den raknar ner till 0




8: Display

< Roll Mode Change

e300 = 11738

=

11—

ECHO-50

Q

< Roll Mode Change

[ e 300 = 1179 8

- ECHO-50

G‘ ;
WGl o - ane -

< Rall Mode Change

[T
y ©
hh“mi 1w - g+ - @

< Rall Mode Change

(200 D8 |
1 af \
lih“ml TSN | P @

< Rall Mode Change

[ a0 D@
- ECHO-50 Q

=

hhm“i 1w - Al -

( Rall Mode Change

e300 = 11778

=

ECHO-50

(17—

SCAN ME

Valj forst den onskade frekvensen som sandaren
ska vaxlas till. Valj sedan effektniva.

Tryck pa mitten av rullindikatorn for att bérja.

Vrid borrhuvudet medurs tills rullindikatorn pekar
mot malpunkten.

Instruktionerna andras fran medurs pil till "STOP"

Vrid borrhuvudet till nasta position i sekvensen
innan raknaren nar 0, annars avbryts sekvensen.

Om malpunkterna i nasta steg ar pa samma plats
som i féregaende steg, rotera borrhuvudet ett helt
varv tills rullindikatorn ar i linje med malpunkterna
igen.

Nar alla sex steg i sekvensen har slutforts visas en
bockmarkering. Andra sedan
sandarinstallningarna pa mottagaren (B3) sa att de
stammer 6verens med de nya frekvens- och
effektnivaerna.

[E16 [E2

_’? :ﬁ)})

|B4 - IBS
-.I'u" :r}) i ﬁ
|B7Y IB13 IB11
., =y
© w_/ y, o ftom
[B20 |B9 IB1
(D

ET? =-ﬁ£:])

Uppdatering: Den senaste versionen av
programvaran gor det mojligt for
operatoren att utfora Down- | See Sida 26 ]hole
andringar direkt fran
mottagaren.

) ))
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8: Display

8.5: Val av telemetrikanal - B4

< Display Configuration

B14 B4 B5
! («« D)) )))
)
B11 Help Job Management
E : a\
[ Management
6 i

< Telemetry Channe!

( ) (¢ 2)
2 v

1. Tryck och hall @ ned for att 6ppna
Display Configuration Page.

2. Tryck v for att valja B4 ikonen.

3. Tryck O pa for att dppna val av
telemetrikanal. Eller tryck pa B4 med
fingret.

4. Fran den har sidan kan du valja

mellan 4 olika radiotelemetrikanaler.

5. Tryck pa nedrullningspilen for att
valja mellan 4 olika
radiotelemetrikanaler.

Mottagaren och displayen maste vara
pa samma kanal for att kunna
kommunicera.

6. Tryck & tva ganger for att aterga
till huvudsidan
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8: Display

8.6: Mottagare & display parning - B5

< Display Configuration

B14 B4 B5
, ((l ))) ’))
1))
B11 Help Job Management
E @ a\
Device Management
a i

1. Tryck och hall © ned for att sppna 4+ Tryck pa ikonerna for att starta

Display Konfigurationssida. parkopplingen. Det ar nodvandigt att

foljande procedur samtidigt utfors pa

2. Tryck v for att valja B5 ikonen. mottagaren (B5).

3. Tryck O pa for att 6ppna
Parningssida. Alternativt kan du
anvanda fingret for att trycka pa B5.

0' 1" i 260 1037 = @

5 2 5 2

! —— 8 0 —
5. Kopplingen ar klar. 6. Tryck © tva ganger for att aterga till
huvudsidan. .
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8: Display

8.7: Justering av ljusstyrka

Pa huvudskarmsidan trycker du med fingret pa skarmens hogra sida

enligt bilden ovan. Ett skjutreglage visas. Hall fingret pa den bla
indikatorn for att justera ljusstyrkan pa displayen.
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8: Display
8.8: Borrlogg
8.8.1: Arbetsledning

< Display Configuration

- Ny N 1. Tryck och hall ned for att 6ppna
. ) © ‘ ) ‘ ,»T Display Konfigurationssida.

SCAN ME

B11 Help Job Management 2. Tryck O pé fbr att Vélja

é a Jobbhantering.

Device Management

3. Tryck o eller anvand fingret for att

~ Y Q
ange Jobbhantering.

Recent o . . .
Job-2022-01-05 10:19:42 Fommmem 4 Pa den har Sldan kan dU visa
0 >

information om ditt aktuella jobb eller

trycka © pa for att skapa ett nytt jobb.

&5

8.8.2: Skapa en ny jobbprofil

From this sida the information pertaining to the new job may be
manually entered.

< Create A New Job

Johnston, IA Utility Project C— Project Name
J.éhr;;ston, 1A <«—— Project Location
iE | «—— FirstRod Length
efault rod length (100 Default Rod Length
10.0 — .
. - See next sida

Johnston Utility Additional Details:

The remaining details can
Not set

be set and edited later if
Not set needed.
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8: Display

8.8: Borrlogg

SCAN ME

8.8.3: Installning av stavlangder

< Create A New Job

Johnston, |A Utility Project
Johnston, 1A
4.6

10.0

Johnston Utility COLIRLE

Nar du skapar en ny jobbprofil maste staviangderna anges korrekt for att
uppna datakorrekhet

Forsta stavlangd:

*

%k

Fortsatt borrningen tills holjet ar halvvags nere i marken. Detta kommer att
vara din startpunkt.

Mat Iangden pa stangen fran drivchucken till brytnycklarna pa borr-riggen.
Detta matt blir din "forsta stanglangd". | det har exemplet ar var forsta
stanglangd 4'6".

Default Rod Length:

*

k

Detta ar det fulla mattet pa det borrér som anvands pa borr-riggen.

De flesta borr-riggar anvander ett 10' standardror som i exemplet ovan.
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8: Display

8.8: Borrlogg

SCAN ME

8.8.4: Dataloggning

Nar du har stallt in Jobbprofil Info atergar du till huvudskarmen for lokalisering.

Med borrhuvudet halvvags ned i marken enligt féregaende sida, trycker o du
for att registrera din startdatapunkt. Din skarm bor se ut som pa bilden nedan:

o= 7'8" 52 01" 4260 1059 & @

DRI X, 0z o Porn Recorced BRUS

Den forsta datapunkten som indikeras av 0 i stangréknaren = registrerar
delningen av din forsta stav och kommer att vara din startdatapunkt for
borrprofilen.

Fortsatt att borra ner den férsta staven helt och hallet och tryck o pa
displayen for att registrera den forsta staven/datapunkten. Fortsatt att ladda

nasta stav. Din stavraknare ska visa en 1 = a och kommer att blinka.

Nar borroperatdren registrerar den forsta
?? g" fﬁ g% 2 1%?5% staven/datapunkten kommer mottagaren
= att visa Stav 1 i stavraknaren enligt bilden
har. Stavraknaren kommer att blinka.

Lokalisera sedan borrhuvudet och fortsatt

med att trycka pa v knappen pa
o -23.1% <> mottagaren for att registrera data. Upprepa

= == | denna process for varje stav.
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8: Display
8.8: Borrlogg
8.8.5: Borrprofil

SCAN ME

Nar som helst under borrningen kan borroperatéren kontrollera borrprofilen

genom att trycka pa v knappen. | exemplet nedan har Totalt 18 Stavar eller
datapunkter registrerats. Vi kan se att borrningens totala avstand ar 172,4 tum
och det maximala relativa djupet ar 14,9 tum. Under detta finns den information
som samlats in fran den senaste staven/datapunkten.

Total Rods:18 Distance 172 4* Max Depth:14' 9"

Length10° 0° Pltchi+15.4'% Relative Depth-2' 4' Measured Depthod’ (f

The RODA linjen representerar hojden
over marken nar den andras langs
borrbanan. Den BLA linjen
representerar borrhuvudets relativa
djup langs borrbanan. Avstandet mellan
varje motsvarande distance between
each corresponding RODA och BLA
punkt i diagrammet ar det uppmatta
djupet for varje stav/datapunkt.

8.8.6: Skarm for information om datapunkter

; Relative Depth
EEIENFIEAD

18 +15.4% 40 2 4 1'6

) ©

c

17 +15.4% 6 0 310" 16

Q0O

Om informationen for en datapunkt
behdver redigeras vid nagot tillfalle,
kan skarmen for
datapunktsinformation 6ppnas genom

att trycka pa (A knappen fran
huvudskarmen for lokalisering.

Pa den har skarmen visas data for
varje stav med den senaste staven
hogst upp.

Tryck @ or att redigera enskilda datapunkter.

Tryck © for att manuellt lagga till en datapunkt.

Tryck ) pa for att radera den senaste datapunkten.
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8: Display

8.8: Borrlogg

SCAN ME

8.8.7: Generera rapporter

Job-2022-01-05 10:19:42 ¢

Ja QU522 0415 FM

Pa skarmen Jobbhantering valjer du det specifika jobb som du vill visa en
rapport om.

Job-2022-01-05 10:19:42 (19 Records) RS AREIN Anvand flngret for att trycka pé H

Relative Generate Report . . " o .
EREMEEMEE %t s ot st och

w valj Generera rapport. Du kan ocksa
i =8 NS radera det valda jobbet om det

@ behovs

o :
17 +15.4% 6 0 -3'"10° 1" 6

o)

Herifran kan du se specf

et R information om det valda jobbet och
Job-2022-0105 10:19:42 Jan-05-22,10:20 AM
. . "'-
cation Jpdate Dat e-postrapporter* genom att valja
Johnston, 1A Jan-0522, 0415 PM
i Pt symbolen langst upp till hOger pa
45 Underground Magnetics - . .
| § skarmen, som visas har.
{ ) 3] { 1"
100 0° Not set *Enheten ar utrustad med ett SIM-kort. Om
19 faat ik Percentage mobiltackning inte ar tillganglig kravs Wi-Fi- eller
Hotspot-tjanst.
Not set
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8: Display

8.9: Enhetshantering

Las automatiskt upp din mottagare och dina sandare fran
displayen. Obs! Mottagaren och sandaren maste vara paslagna

och inom Bluetooth-rackvidd for att lasas upp.

< Display Configuration
B4 B5
@ @]

Job Management

a\

B14

—

—

Device Management

Help

©)

< Device Management

UGM Bluetooth Device Serial Number

1100-00402

T RX-2101-00017 2101-00017

Valj Enhetshantering pa
sidan Displaykonfiguration.

Pa den har sidan ser vi de
tillgangliga anslutna
enheterna. | exemplet ovan
visas den anslutna sandaren
och mottagaren och deras
respektive serienummer. Om
du vill lasa upp en enhet
valjer du enheten for att ga
vidare till nasta skarm.
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8: Display

8.9.1: Automatisk upplasning av mottagare

Nar det galler en finansierad eller lanad lokaliseringsenhet kan Receivern

vara last under ett visst antal dagar. Upplasningsperioden hanteras av

Underground Magnetics och faststalls baserat pa det finansierade avtalet.

Den har skarmen visar serienumret for mottagaren hdgst upp, foljt av en

unik 6-siffrig upplasningskod med antalet aterstaende dagar pa laset.

< Device Management

RX-2101-01122

& 001000 100

000000 (g

< Device Management

RX-2101-01122

& 001000 000

000000 (g

For att Iasa upp eller aterstalla
laset pa enheten, tryck pa
knappen sa uppdateras systemet
automatiskt enligt nedan, vilket
indikeras av symbolerna for
Oppna hanglas pa bade
mottagaren och displayen.

B3

o}

2101-01122 & Q01000

g 100|((o0oDDOO

| 97

For teknisk hjalp, ring Underground Magnetics pa (515)-505-0960.
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8: Display

8.9.2: Lasning av automatisk sandare

< Device Management @
UGM Biuetooth Device Serial Number

memo TX4CO00GEOOTO2E0AD  1100-00402  ( \
T Rx2101-00017 2101-00017

< Device Management

mee ¢ ECHOSOX
1100-00a02

000000 (&

Nar du Iaser upp en sandare maste ett batteri sattas i sandaren och kopplas
ihop med lokaliseringsenheten. Folj samma process som pa féregaende sida

och valj Ed knappen.

Observera att om du laser upp en sandare kommer nedanstaende varning att
visas. Detta innebar att nar sandaren har lasts upp bdrjar den 1-ariga garantin

galla fran och med den dag da sandaren lases upp.

WARNING

Unlocking a new transmitter signifies
the start of your warranty service!!!
Are you sure you want to unlock this
transmitter?

For teknisk hjalp, ring Underground Magnetics pa (515)-505-0960.
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8: Display

8.11: Hjalp

< Display Configuration
B14 B4 B5
veat ((‘ ’)) )))
i )

Help Job Management
E \

Device Management

B11

n Y

Bladdra nedat pa sidan Display Konfiguration och valj ikonen Hjalp.
Harifran kan du se anvandbara amnen fran denna manual.

< Help

1: Receiver
1.1: Calibration

Do not calibrate around strong active or passive
interference. For example, don’t calibrate around an

Warning: electrical transformer (active), or on concrete with rebar
and/or wire mesh (passive). These types of areas can affect
the depth calibration and accuracy significantly.

1. Place transmitter inside the housing flat on the ground.

2. Measure from the center of the housing, 10’ to the
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8: Display

8.12: Underhall av display

» Displayen anvander uppladdningsbara litiumbatterier.
Displayen stangs av automatiskt om ingen knapp trycks in
under 20 minuter eller om ingen information tas emot fran
mottagaren. Vi rekommenderar starkt att batterierna tas ut ur
displayen om den inte anvands under en langre tid for att

undvika eventuell korrosion.

» Displayen ar en elektronisk matanordning. Kraftiga stotar och
slag kan skada holjet och elektroniken inuti holjet.

» Hall displayen borta fran éverdriven varme for att undvika

skador pa plasthoéljet och elektroniken inuti holjet.

» Sank inte ner displayen i stora mangder vatten.
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9. Sandare
9.1: Inledning

Sandaren ger information om borrhuvudets temperatur, klockposition,
batteristatus och lokaliseringssignal. Sandaren skickar signaler

vid .3kHz, .6kHz, 1kHz, 2kHz, 4kHz, 7kHz, 10kHz, 12kHz, 16kHz,
19kHz, 22kHz, 25kHz, 28kHz, 31kHz, 36kHz och 41kHz. Sandaren
gar ini ett "vilolage" efter 15 minuter utan rotation. Det tar 10
sekunder att "vakna" nar sandaren har roterats.

Obs! IVid borrning i ogynnsamma markforhallanden (t.ex. berg)
kommer normala C-cellsbatterier att uppleva batteriskakningar.
Detta kan kraftigt minska batteritiden. For att forhindra detta,
anvand den medfdljande dubbla C-litium eller UM
Uppladdningsbart Echo Cell Kit.
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. Sandare
9.2: Specifikationer

Echo ST

Dimensioner
Frekvens
Djupintervall
Kraft

18650 (3.7V)
Temperatur

Batteriets sp

Echo XMINI

Dimensioner 17X 8" (2.5 cm x 20.3 cm)

Frekvens 2 frekvenser 19kHz and 30kHz
Djupintervall 18 meter (60 fot)

Kraft (1) 18650 uppladdningsbart litiumbatteri
18650 (3.7V) 18 timmar

Temperatur Under 190° F (87° C)

Batteriets spanning 2.7V—4.2V

78" X 6.3” (1.98 cm x 16 cm)

31kHz

18 m (60 fot) - Normalt lage

(1) 16340 Uppladdningsbart litiumbatteri
18 timmar

Under 190° F (87° C)

anning 2.7V—4.2V
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9: Sandare

9.2: Specifikationer

Echo 50
Dimensioner 1.25" X 15” (3.2 cm x 38 cm)
Frekvens 12 frekvenser 4kHz-41kHz
Djupintervall 90ft / 130ft / 130ft (27.4m / 40m / 40m)
Kraft Eko Cell Kit (21700) eller
Litiumbatteri (261020)
21700 (4.2v) Normal effekt: 50 timmar
Hog effekt: 12 timmar
261020 (3.7v) Normal effekt: 60 timmar
Hog effekt: 15 timmar
Temperatur Under 220° F (104° C)
Echo 50XF
Dimensioner 1.25" X 15” (3.2 cm x 38 cm)
Frekvens 16 frekvenser .32kHz-41kHz
Djupintervall Normal effekt: 40 meter (131 fot)
Hog effekt: 50 meter (164 fot)
Kraft Eko Cell Kit (21700) eller

21700 (4.2v)

261020 (3.7v)

Temperatur

Litiumbatteri (261020)

Normal effekt: 50 timmar
Hog effekt: 12 timmar

Normal effekt: 60 timmar
Hog effekt: 15 timmar

Under 220° F (104° C)
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9. Sandare
9.2: Specifikationer

Echo 75XF

Dimensioner 1.25" X 19”7 (3.2 cm x 48 cm)

Frekvens 16 frekvenser .325kHz-41kHz

Djupintervall Lag effekt: 35 meter (114 fot)
Medelhog effekt: 180 fot (55 m)
Hog effekt: 85 meter (278 fot)

Kraft (2) 26650 uppladdningsbar litium

26650 x 2 Lag effekt: 100 timmar
Medelhog effekt: 60 timmar
Hog effekt: 11 timmar

Temperatur Under 190° F (121° C)

Batteriets spanning 5.6V—8.4V

Echo 70
Dimensioner 1.42” X 15.94” (3.6 cm x 40.5 cm)
Frekvens 12 frekvenser 4kHz-41kHz
Djupintervall Normal effekt: 50 meter (164 fot)
Hog effekt: 70 meter (230 fot)
Kraft (3) 18650 uppladdningsbara litiumbatterier
18650 (3.7V) Normal effekt: 60 timmar
Hog effekt: 15 timmar
Temperatur Under 250° F (121° C)

Batteriets spanning 8.4V—12.6V
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9: Sandare
9.2: Specifikationer

Echo 90
Dimensioner 1.42” X 18” (3.6 cm x 45.7 cm)
Frekvens 12 frekvenser 4kHz-41kHz
Djupintervall Normal effekt: 70 meter (230 fot)
Hog effekt: 90 meter (295 fot)
Kraft 18650B2 uppladdningsbara litiumbatterier
18650B2 (3.7V) Normal effekt: 80 timmar
Hog effekt: 20 timmar
Temperatur Under 250° F (121° C)

Echo 110

Dimensioner
Frekvens

Djupintervall

Batteriets spanning 5.6V—8.4V

1.42” X 24” (3.6 cm x 60.9 cm)
12 frekvenser 4kHz-41kHz

Normal effekt: 90 meter (295 fot)
Hog effekt: 110 meter (360 fot)

Kraft (3) 18650B2 uppladdningsbara litiumbatterier
18650B2 (3.7V) Normal effekt: 120 timmar

Hog effekt: 30 timmar
Temperatur Under 250° F (121° C)

Batteriets spanning 8.4V—12.6V
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9: Sandare

9.3: Digital information

)
>

Tonhojd : Fran -100 % till +100 % med 0,1 % uppldsning inom intervallet -45
% till +45 % och 1,0 % upplésning utanfor detta intervall.

Rulla : 24 positioner for sandarrullar.

Batteri: Installera batterierna med den positiva sidan nedat och satt pa

e Litium: Echo Power Cell kommer att visa full laddning tills den ar helt dod.

e Echo Cell Kit: Uppladdningsbart litium Echo Cell Kit mater batteriets
livslangd under urladdning.

Obs! Se 7.5.4 for att valja batterityp som ska anvandas i sandaren. .

Temperatur: Nar sandaren ar overhettad blinkar temperaturindikationen i
mottagarens display. Om temperaturen nar éver 190° kan sandaren skadas
permanent.

9.4: Underhall av sandare

Placera inte sandaren i narheten av hdga temperaturer éver 190°F.
Utsatt inte sandaren for dverdrivet tryck, stotar eller vibrationer.

Ta ut batteriet ur sdndaren efter anvandning.

> Rengor fjadern och locket pa batterifacket vid behov.

> Kontrollera regelbundet tatningsringen pa batteriluckan. Byt ut vid behov.
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10: Lokaliseringsmetoder

En stor fordel med Mag-systemet ar dess enkelhet. Nar mottagaren och
sandaren har parats ihop behdver operatoren inte trycka pa nagra knappar for
att faststalla sandarens position, riktning eller djup.

10.1: Trepunktslokalisering
10.1.1: Grunderna

Mag-mottagaren lokaliserar sandaren genom att peka ut tre specifika platser
langs sandarens magnetfalt. Den framre nollpunkten (FNP) framfor sandaren,
den bakre nollpunkten (RNP) bakom sandaren och lokaliseringslinjen (LL)
ovanfor sandaren.

GUI-alternativ - Singelpunkt vs Singelm; Linjeindikatorer

Var programvara gor det mojligt for anvandaren att vaxla mellan olika alternativ
| det grafiska anvandargranssnittet. Operatoren kan valja mellan Singelpunkt
eller Singelmal samt Riktnings- och Lokaliserings-linjer som hjalp for att
lokalisera sandarens framre och bakre nollpunkter samt Lokaliserings-linjen.

Singelpunkt visar pilar som leder dig till den narmaste nollpunkten.

Singelmal visar platsen for den narmaste nollpunkten med endast ett mal. Ror
dig i riktning mot malet for att precisera platsen.

60




10: Lokaliseringsmetoder

Vaxla till Singelpunkt / Singelmal

Skarmarna nedan visar samma plats 6éver huvudet, den ena i Singelpunkt och den andra i

Singelmal.
[BZ6 . Tryck och hall ned for att 6ppna
et installningssidan.
|B28 0 - :
. Tryck pa tills du kommer till den andra
installningssidan och valj B23.
. Tryck o for att 6ppna sidan for val av en
punkt och ett mal.
. Tryck o for att valja antingen Singelpunkt
eller Singelmal som lokaliseringslage.
B23 B23

Lokaliseringslage for en punkt

Lokaliseringslage for ett enda mal

] 1057

NG 1
. -
3

TR —
7 8" J68% i ioes

. - ;
J"E\

o 0.0%

7 8" J68%

AT o

-~

= 3
- o, ?
i T

oM 0.0%

ECHOSOXF 16K _a(] @'
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10: Lokaliseringsmetoder

Vaxla riktning och lokalisera linje pal/av

1. Tryck och hall ned for att 6ppna
installningssidan.

2. Tryck 0 pa tills du kommer till den andra 2.

installningssidan och valj B28.

3. Tryck o pa 0 eller for att aktivera/
avaktivera Riktningslinje.

4. Tryck for att aterga till huvudsidan.

1. Tryck och hall ned for att 6ppna
installningssidan.

Tryck o pa tills du kommer till den andra
installningssidan och valj B28.

3. Tryck o pa O eller for att aktivera/
avaktivera Riktningslinje.

4. Tryck for att aterga till huvudsidan.

ez | =
[B14 [B28
:& )
4 & -2 M

TR IR =
12°10" J68%

e -
; 3 4
- 4

g,
/g N

o -5.0%

— 2 (260
8' 8" J68% wa o]
NG

o -
= 3
- b ’
o  0.0%

L ]
ECHOS0XF 16K _ (] ,@,




10: Lokaliseringsmetoder
10.1.2: Hitta sandaren

Lokalisera Linje (LL) stracker sig till vanster och hoger om
sandarstationen. Pa grund av fysikaliska faktorer i
lokalisatorns magnetfalt kan LL se likadan ut flera meter till
hdger eller vanster om sandarens faktiska plats. Det ar
darfor det ar viktigt att atminstone lokalisera den framre
nollpunkten (FNP) férst innan man gar tillbaka for att
lokalisera huvudet. For exakt positionering, hitta bade
FNP och RNP innan du ror dig over huvudet. Dra en linje
mellan FNP och RNP och ditt huvud kommer att vara
direkt i linje med och mellan dessa punkter.

® np

i_u

@ RNP

Tank pa sandaren som formen pa ett flygplan. FNP ar nosen och RNP ar
bakanden. Hitta FNP och RNP och sandarens mittpunkt ar centrerad over

vingarna.

=
] 1059
+
o 0.0% J}
ECHOSBXF 16K _ 4] I(E.élI (=}

o 0.0%

el

0.0%

=t

0.0%
(=}




10: Lokaliseringsmetoder

10.1.2: Hitta den framre nollpunkten

¢ FNP

LL
¢ RNP
FNP

LL

¢ RNP

4:}

& =+

Singelpunkt Enskilt mal

| det har scenariot ar sandaren bakom
dig och du gar mot den framre
nollpunkten (FNP)

For att lokalisera FNP i detta scenario,
ror dig framat och at hoger tills malet
ar centrerat pa harkorset. Du befinner
dig nu pa FNP.

Vid FNP vrider du sOkaren i handen at
vanster eller hoger tills riktningslinjen
ar centrerad, vilket indikerar att
sandaren ar direkt i linje bakom dig.
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10: Lokaliseringsmetoder
10.1.2: Lokalisering av FNP, RNP och LL

i i =
11° 8" PaBr e oot

Bore Path FaP

|

Drill Rig

reur

Actual position of
receiver to transmitter

W
9 5 PaBY ma o

el I N1 7

FCHNSNRT n6H ﬂ L}

Framre nollpunkt (FNP)

FNP ar en punkt framfér sandaren.
(Tank pa det som siktet i slutet av ett
gevar.) Detta ar sandarens riktning.

Lokalisera den genom att placera malet
i mitten.

| Singelpunkt flyttar du dig i pilens
riktning tills malet visas.

i i =
11" 8" FeBT wa o

Bore Path s

| '

Drill Rig

Actual position of
receiver to transmitter

L]

i e 9
9t 5" Fepr =2

)

Bakre nollpunkt (RNP)

Darefter hittar du RNP. RNP ar en
punkt bakom sandaren och ser ut precis
som FNP.

Lokalisera den pa samma satt genom att
flytta bakat tills malet visas i mitten.

| Singelpunkt, flytta tillbaka tills pilarna
pekar bakat.

Bore Path FNP

| .

Drill Rig

Actual position of
receiver to transmitter

A = . ..
10710" FeBY w2 Lokalisera linje (LL)

Tank dig sedan en linje som gar genom
FNP och RNP.
Lokalisera LL genom att ga langs den

T A B linjen tills LL-indikatorn pa mottagarens

= s BLEE skarm kommer in i mitten. Du befinner

dig nu ovanfor LL, eller huvudet.
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10: Lokaliseringsmetoder

10.1.3: Sparning i rorelse

Direkt sparning ar en enkel process som kommer att 6ka hastigheten med vilken borrningen
kan slutféras. Bade borroperatéren och lokaliseringsoperatéren kan se samma skarm i bada
lagena, vilket maojliggor minimal kommunikation mellan operatorerna.

1. Borja med att borra de forsta stavarna for att faststalla linje och 6énskad lutning.
2. Ga forbi FNP med cirka 10, eller en hel langd pa staven.
(For mer exakt vanster-hdgerkanslighet i Borra-Till-lage ska du alltid halla dig framfér FNP)

3. Placera sokaren pa den dnskade borrbanan och peka i den riktning du vill ga.

4. Tryck o for att aktivera Borra-Till. (Tryck o igen for att aterga till Normal/Walkover.)

5. Om sandaren ar riktad direkt mot din lokaliserare ser du avstandet till huvudet och
malet direkt pa den vertikala linjen, vilket indikerar att du ar pa

vag direkt mot lokaliseraren. Bild 1
6. Uppratthall tonhojd i 6nskad vinkel for att visa korrekt forvantat vlz7 & = [760]
di h diup & h det ’z 68F wmo sog
up och djup 6ver huvudet.
jup jup ' A 5o
7. Hall malet centrerat sa ar du pa ratt vag mot mottagaren. =)

Djupet visas i realtid och korrigeras for tonhdjd-férandringar, vilket | '} = = ¢

o ) o o : N =R LUt
ger bada operatorerna mojlighet att se det forvantade djupet for e — =
huvudet om det borras hela vagen till mottagaren.

Enskilt mal
| figur 1 ar lutningen minus 5%, vilket innebar att det beraknade
djupet blir 12'4" nar sandaren anlander. 1 12,; o E %0
Huvudet befinner sig 18' 1" bakom lokalisatorn och ar riktad en e:. 'Y o 5y
aning till vanster om mitten. — = 3

T Lot

For att korrigera avvikelsen ska du avbryta borrningen och s s 4i> -
i .. A O+ 18" 1" =+
instruera borroperatdren att rotera borrstaven till ratt klockslag "
och trycka tills malet ater ar i linje med den vertikala linjen. :

Singelpunkt

Lokaliserare Position

Forvantat djup

Rt
Djup 6ver huvudet H ‘C‘N\
RLa Mal

Avstand till huvud >
ECHOLHEF 16K all
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10: Lokaliseringsmetoder
10.1.4: Borra-Till

ﬁﬁn y B 29_::; Borra-TiII-funﬁtionen pa
Mag-system ar mycket
) ™ 0.0 kraftfull. Operatérerna kan
ol = forvanta sig att fa bra
15 20 15 20 : information om héger-
= 18" 5 - 3 vansterstyrning, pitch och
a’ roll sa langt ut som 100
Enskilt mal Singelpunkt fot

Det ar viktigt att notera att djupet

w endast ar en referens.
t
Nar avstandet mellan sandare och
6 mottagare minskar, okar
. noggrannheten.
o
s 0 Korsa aldrig befintliga ledningar i
S + Borra-Till-laget utan att forst frilagga
o och visuellt verifiera deras lage.
For att vaxla mottagaren till Borra-
Till-lage, tryck @ pa fran
huvudsidan.
Pt | For att aterga till Walkover-laget
trycker o du bara pa igen.
Display-skarmen pa bade
mottagaren och fjarrdisplayen ser
' l likadana ut.
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11: Batteri och laddare

>

Mag-mottagarna anvander laddningsbara

» Detta uppladdningsbara litiumbatteri levereras med
en speciell laddare. Om du anvander ett annat
uppladdningsbart litiumbatteri eller laddare till
mottagaren kan det orsaka brand, explosion, lackage

» Forvara batteriet i rumstemperatur; 59-77° F
(15-25°C). Extremt hoga eller laga temperaturer
forkortar batteriets livslangd.

Sank inte ner batteriet i vatten eller andra vatskor.

Kasta inte batteriet i eld.

Ta inte isar batteriet.

Undvik alla typer av skador pa batteriet.

Vanligen kassera litium pa ratt satt.

» Nar batteriet laddas lyser den roda lampan. Nar
laddningen ar klar lyser en gron lampa.
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12. Garantipolicy

Underground Magnetics (UM) garanterar att de antingen kommer att reparera
eller ersatta en produkt som inte fungerar i enlighet med UM:s publicerade
specifikationer vid leveranstillfallet pa grund av en defekt i material eller
utférande under garantiperioden fér den produkten, med forbehall fér de
villkor som anges nedan.

Garantiperiod: Alla UM-sandare, ett ar fran inkpsdatum. Mottagare,
fjarrdisplayer, batteriladdare och uppladdningsbara batterier (mottagare och
display) ett &r fran inkdpsdatum. Programvara Ett ar fran inképsdatum. Ovriga
tillbehor Nittio dagar fran inkdpsdatum. Service/Reparation Nittio dagar fran
reparationsdatum. For programvaruprodukter garanterar UM att de kommer
att uppdatera all defekt programvara sa att den i allt vasentligt
overensstammer med UM:s specifikationer for sadan programvara.
Ovanstaende garantier galler endast for nya produkter som kopts direkt fran
UM eller fran en auktoriserad UM-aterforsaljare. Det slutgiltiga avgérandet om
en produkt kvalificerar sig for garantiersattning ska goras efter UM:s eget
gottfinnande. Undantag: Sandare som har dverskridit den maximala
temperaturen, vilket indikeras av systemet. Fel eller skador som orsakats av
felaktig anvandning, missbruk, felaktig installation, felaktig forvaring eller
transport, forsummelse, olycka, brand, dversvamning, anvandning av
felaktiga sakringar, kontakt med hogspanning eller skadliga amnen,
anvandning av systemkomponenter som inte tillverkats eller levererats av
UM, underlatenhet att folja bruksanvisningen, annan anvandning an den som
produkten ar avsedd for eller andra handelser utanfor UM:s kontroll. Varje
sandare som anvands med ett felaktigt holje, eller skada som orsakats pa en
sandare pa grund av felaktig installation i eller uttagning ur ett hélje. Skada
under transport till UM. Alla andringar, 6ppningar, reparationer eller forsok till
reparationer av en produkt, eller manipulering eller borttagning av
serienummer, etiketter eller annan identifiering av produkten, gor garantin
ogiltig. UM garanterar inte att de data som genereras av HDD-
lokaliseringssystem ar korrekta eller fullstandiga. Noggrannheten eller
fullstandigheten i sddana data kan paverkas av en rad olika faktorer, inklusive
(utan begransning) aktiv eller passiv storning och andra miljéférhallanden,
underlatenhet att kalibrera eller anvanda enheten pa ratt satt och andra
faktorer. UM garanterar inte heller, och fransager sig ansvar for, riktigheten
och fullstandigheten i data som genereras av nagon extern kalla som kan
visas pa en UM-enhet, inklusive (utan begransning) data som tas emot fran
en borrigg. UM kan komma att géra andringar i design och forbattringar av
produkter fran tid till annan.
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12: Garantipolicy fortsattning

UM ska inte ha nagon skyldighet att uppgradera nagon tidigare tillverkad
UM-produkt fér att inkludera sadana andringar. DET FOREGAENDE AR
DEN ENDA GARANTIN FOR UM-PRODUKTER. UM FRISKRIVER SIG
FRAN ALLA ANDRA GARANTIER, UTTRYCKLIGA ELLER
UNDERFORSTADDA, INKLUSIVE MEN INTE BEGRANSAT TILL
UNDERFORSTADDA GARANTIER OM SALJBARHET OCH
LAMPLIGHET FOR VISST ANDAMAL. UNDERFORSTADD GARANTI OM
ICKE-INTRANG, OCH ALLA UNDERFORSTADDA GARANTIER SOM
HARROR FRAN PRESTANDANS GANG, HANDELNS GANG ELLER
HANDELSBRUK, VILKA ALLA HARMED FRANSAGS. Under inga
omstandigheter ska UM eller nagon annan som ar involverad i skapandet,
produktionen, forsaljningen eller leveransen av UM-produkten, inklusive
men inte begransat till indirekta, speciella, tillfalliga eller foljdskador, eller
for tackning, forlust av information, vinst, intakter eller anvandning, baserat
pa nagot krav pa garantibrott, avtalsbrott, vardsldshet, strikt ansvar eller
nagon annan juridisk teori, aven om Underground Magnetics har
informerats om majligheten till sddana skador. Under inga omstandigheter
ska Underground Magnetics eller dess partners ansvar dverstiga
inkdpspriset for produkten.
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