Underground Magnetics
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INTERFEJS UZYTKOWNIKA
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Ustawienia

Nacisnij i przytrzymaj, aby wigczyc¢ lub wytgczy¢

Poprzedni wybor / Dotknij, aby wej$¢ na strone wprowadzania
danych dla Bore-Log

Nastepny wybér / Dotknij, aby wyswietlic profil studni

Dotknij, aby potwierdzi¢ wybér / Dotknij na stronie gtéwnej, aby
zapisac dane studni

Dotknij, aby wrécic do strony gtéwnej / Nacisnij i przytrzymaj, aby
wejéc do strony konfiguracji
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OPCJE INTERFEJSU
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1. Nacisnij i przytrzymaj aby wejsc¢
do ustawien.

2. Dotknij ) aby wybra¢ B28, a

nastepnie dotknij Q aby potwierdzi¢.

3. Dotknij @) lub € aby wiaczyé/
wytaczy¢ linig kierunkowa.

4. Dotknij aby wréci¢ do Strony
Gtéwnej.
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. Nacisnij i przytrzymaj aby wejs¢
do ustawien.

N

. Dotknij ) aby wybraé B29,
a nastepnie dotknij Q aby
potwierdzic.

3. Dotknij Q lub o aby wiaczy¢/
wytaczy¢ linig lokalizacyjna.

4. Dotknij aby wréci¢ do Strony
Gtéwnej.




PAROWANIE NADAJNIKA
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. Nacisnij i przytrzymaj aby
wejs$¢ do ustawien.
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Dotknij €@ aby wybraé B2.

. Dotknij O aby wejs¢ do strony
ustawien nadajnika. Odbiornik i
nadajnik zostang automatycznie
sparowane.

w

4. Dotknij @ 1ub Q@ i @ aby wybraé
czestotliwos¢ i poziom mocy.

5. Dotknij ) aby podswietlié tryb
wybudzania, a nastgpnie dotknij o
aby wejs¢.

6. Dotknij @) lub ) aby wybraé
zadany tryb, zgodnie z ponizszym
opisem.
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(Obré¢ nadajnik o 4 stopnie lub
zmien kat pochylenia o 1 stopien)

@ o 360 stopni

(Obré¢ nadajnik petne
360° kilka razy)

) 18 2

Zawsze
wiaczone

7. Dotknij aby wréci¢ do Strony
Gtownej.

Uruchom proces w ciagu 15 minut od umieszczenia baterii w nadajniku.




KALIBRACJA

Nie kalibruj w miejscach o silnych zaktéceniach

rodzaje obszaréw moga istotnie wptywa¢ na kalibracje
glebokosci i doktadnosé.

aktywnych lub biernych. Na przyktad, nie kalibruj wokot
L. transformatora elektrycznego (aktywnego) ani na betonie
Ostrzezenie: z zbrojeniem stalowym lub siatka druciang (biernym). Te

1. Umies¢ nadajnik ptasko na ziemi w obudowie.

2. Zmierz od srodka obudowy 10 st6p do wewnetrznego brzeau lokalizatora. _

3. Dotknij aby wejs¢ do ekranu kalibracji.
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4. Dotknij Q aby wejs¢ na strong kalibracji 10 stop (A1).

5. Dotknij Q jeszcze dwukrotnie, aby rozpoczaé
kalibracje.

Znak sprawdzajacy pojawi si¢ po zakonczeniu kalibracji.
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KALIBRACJA ROLKI
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1. Nacisnij i przytrzymaj aby wejs¢
do ustawien.

2. Dotknij ) aby wybraé B6.

3. Dotknij o aby wejs¢ na strone
kalibracji roll (obrotu).

4. Dotknij @) lub € az strzatka bedzie
w pozycji 12 na zegarze.

5. Dotknij @ dwukrotnie, aby
rozpoczac¢ kalibracje obrotu i
poczekaj, az kalibracja zostanie
zakonczona.
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6. Kalibracja zakonczona.

7. Dotknij aby wréci¢ do Strony
Glownej.




ZNALEZIENIE NADAJNIKA

Otoczka lokalizacyjna (LL) rozciagga si¢ na lewo i na

prawo od srodka nadajnika. Z powodu fizyki pola FNP
magnetycznego lokalizatora, LL moze wygladac¢

tak samo kilka stép na prawo lub na lewo od

rzeczywistej lokalizacji nadajnika. Dlatego wazne

jest przynajmniej zlokalizowanie przedniego punktu LL
zerowego (FNP) przed przejsciem do lokalizacji

gtowy. Dla precyzyjnej lokalizacji, znajdz zaréwno

FNP, jak i RNP, zanim przejdziesz nad gtowa. Narysuj

lini¢ migdzy FNP a RNP, a twoja gtowa bedzie

doktadnie na tej linii i pomigdzy tymi punktami. @ RNP

Pomysl o nadajniku jako ksztatcie samolotu. FNP

to nos, a RNP to ogon. Znajdz FNP i RNP, a srodek nadajnika bedzie wycentrowany
nad skrzydtami.
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ZNALEZIENIE FNP

FNP

LL

W tym scenariuszu nadajnik jest za toba, a ty
idziesz w kierunku Przedniego Punktu Zerowego
(FNP).

Aby zlokalizowa¢ FNP w tym scenariuszu, idz do
przodu i w prawo, az Cel znajdzie si¢ w centrum
krzyza celowniczego. Teraz jestes przy FNP.

RNP

FNP %}

LL Przy FNP obréc¢ lokalizator w dion lewo

lub prawo, az Linia Kierunkowa bedzie
wycentrowana, co wskazuje, ze nadajnik jest
bezposrednio za toba.

RNP




ZLOKALIZOWANIE FNP, RNP | LL

Sciotka
wiercen

Platforma
wiortnicza

Sciotka

Platforma
wiertnicza

Scietka

Platforma
wiortnicza

Rzeczywista pozycia
odbiornika do

nadajnika

Raeczywista pozycia
odbiornika do

nadajnika

FNP

Razeczywista pozycia
odbiornika do

nadajnika

Przedni Punkt Zerowy (FNP)
FNP to punkt przed nadajnikiem.
(Mysl o tym jak o celowniku na
koncu karabinu.)

To jest kierunek nadajnika.

Zlokalizuj go, umieszczajac Cel
w centrum.

Tylny Punkt Zerowy(RNP)
Nastepnie znajdz RNP. RNP to
punkt za nadajnikiem i bedzie
wygladac tak samo jak FNP.

Zlokalizuj go w ten sam sposéb,
przemieszczajac sig do tytu, az
cel pojawi si¢ w centrum.

Linia Lokalizacyjna (LL)
Nastepnie wyobraz sobie linig
biegnaca przez FNP i RNP.

Zlokalizuj LL, przechodzac
wzdtuz tej linii, az wskaznik LL na
ekranie odbiornika znajdzie sig

w centrum. Teraz jestes nad LL,
czyli nad gtowa.
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SLEDZENIE W LOCIE

Sledzenie na biezaco to prosty proces, ktory zwigkszy predkosé ukornczenia
wiercen. Zaréwno operator wiertnicy, jak i operator lokalizatora widza ten sam ekran
w obu trybach, umozliwiajgc minimalng komunikacje migedzy operatorami.

1. Rozpocznij wiercenie pierwszych kilku pretéw, aby ustali¢ lini¢ i pozadany kat
nachylenia.

2. Przejdz obok FNP o okoto 10 stop lub jedna petng dtugosé preta.

(Dla wigkszej doktadnosci wrazliwosci na lewo i prawo w trybie “Bore-To”,
zawsze pozostawaj z przodu FNP.)

3. Umies¢ lokalizator na wybranej sciezce wiercenia, wskazujac w kierunku, ktérym
chcesz is¢.

4. Wiacz tryb “Bore-To”, naciskajac Q
(Mozesz wréci¢ do trybu Normal / Walkover, po prostu ponownie naciskajac Q.)

5. Jesli nadajnik wskazuje bezposrednio na twéj lokalizator, zobaczysz Odlegtos¢ do
Glowy i Cel bezposrednio na Linii Pionowej, wskazujac, ze zmierzasz bezposrednio
do lokalizatora.

6. Utrzymuj kat nachylenia pod pozadanym katem, aby pokaza¢ poprawng
Przewidywang Glebokos¢ i Glebokos¢ nad Glowa.

7. Utrzymuj Cel w centrum, a jeste$ na wlasciwej drodze do odbiornika.

Glebokos¢ jest wyswietlana na biezaco, korygujac zmiany kata nachylenia, co daje
obu operatorom mozliwos¢ zobaczenia Przewidywanej Glebokosci gtowicy, jesli
wiercenie zostanie ukornczone do odbiornika.

Na rysunku 1 kat nachylenia wynosi minus 5%, co oznacza, ze obliczona gigbokos¢

wyniesie 12 stop 4 cale, gdy nadajnik Rysunek 1
dotrze.
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zmierza lekko w lewo od srodka.
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