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MAG X SYSTEM

Dieses Lokalisierungssystem bietet auch vier Kanale fur lizenzfreie
Funktelemetrie zwischen dem Empfanger und der Fernanzeige. Der
Benutzer kann problemlos jede beliebige Kombination aus zwei
Empfangern und Anzeigen "koppeln", sodass die Kommunikation
zwischen den "Paaren" nicht von anderen "Paaren" gestort wird.

Dieses Handbuch soll Informationen und Anweisungen zur
ordnungsgemalien Verwendung dieses Lokalisierungssystems
bereitstellen. Underground Magnetics Inc. (UM) behalt sich das Recht
vor, das Lokalisierungssystem und das Betriebshandbuch jederzeit

ohne Vorankundigung zu verbessern. 5




1: EinfUhrung

SENDER

Der Sender (manchmal als Sonde oder Peilsender bezeichnet)

sendet digitale Informationen Uber die Neigung, Rollbewegung,
Temperatur und Batteriestatus des Senders Uber ein FM-moduliertes
RF-Signal.

EMPFANGER

Der Empfanger empfangt diese Informationen und verwendet
das RF-Signal, um den Status und den Standort des Senders

ANZEIGE

Die Anzeige - der
Empfanger Ubertragt die
Lokalisierungsinformationen
uber ein
Funktelemetriesystem an
die Fernanzeige. Ein
Horizontalrichtbohrmaschine
nbetreiber kann die
Informationen von der
Anzeige verwenden, um den
Bohrkopf zur gewunschten
Position zu fuhren.




2: Vorsicht

A

Der Bediener muss die Sicherheitsverfahren und korrekten
Betriebsmethoden verstehen, bevor er die HDD und das
Lokalisierungssystem bedient.

HDD-Maschinen konnen bei Kontakt mit unterirdischen
Stromleitungen, Gasleitungen, Telefonleitungen,
Fernsehkabeln, Glasfaserkabeln oder Abwasserleitungen
Sachschaden und Personenschaden verursachen. Stellen
Sie sicher, dass alle unterirdischen Versorgungsleitungen
freigelegt und markiert sind, bevor Sie diese Uberqueren.

Verwenden Sie das Lokalisierungssystem nicht in der Nahe
entztundlicher oder explosiver Substanzen.

Tragen Sie geeignete personliche Schutzausrustung,
einschliellich Sicherheitsstiefel mit Stahlkappen,
Sicherheitshandschuhe, Helme, reflektierende Westen und
Schutzbrillen.

Befolgen Sie alle ortlichen Sicherheitsvorschriften.

Dieses Lokalisierungssystem ist nur ein Werkzeug, um dem
Bediener bei der Lokalisierung des Bohrkopfes zu helfen.
Der Bediener, nicht das Mag-Lokalisierungssystem, ist dafur
verantwortlich, die Position des Bohrkopfes zu identifizieren.
UM ist nicht verantwortlich fur Schaden oder Verluste, die
durch die Verwendung des Mag-Systems verursacht
werden. Die Bediener sollten das Mag-System gemaf der
Anleitung bedienen.

Bei Fragen wenden Sie sich bitte an UM unter
support@undergroundmagnetics.com oder rufen Sie den
Kundenservice unter +1 (515) 505-0960 an.




3: FCC und CE

»

*

Dieses Gerat entspricht Teil 15 der FSS-Regeln. Der Betrieb
unterliegt den folgenden zwei Bedingungen:

Dieses Gerat darf keine schadlichen Interferenzen
verursachen, und

Dieses Gerat muss alle empfangenen Interferenzen
akzeptieren, einschliel3lich Interferenzen, die zu
unerwunschtem Betrieb fuhren kdnnen.

Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich von
Underground Magnetics Inc. genehmigt wurden, fuhren zum
Erloschen der Betriebsberechtigung des Benutzers.

*

Hinweis: Dieses Produkt wurde getestet und entspricht den
Grenzwerten fur ein digitales Gerat der Klasse B gemal Teil 15
der FCC-Regeln. Diese Grenzwerte sollen einen
angemessenen Schutz gegen schadliche Interferenzen in einer
Wohninstallation bieten. Dieses Produkt erzeugt, verwendet
und kann Funkfrequenzenergie abstrahlen, und wenn es nicht
gemal den Anweisungen installiert und verwendet wird, kann
es schadliche Interferenzen fur Funkkommunikationen
verursachen. Es gibt jedoch keine Garantie dafur, dass in einer
bestimmten Installation keine Interferenzen auftreten. Wenn
dieses Produkt schadliche Interferenzen fur Radio- oder
Fernsehempfang verursacht, was durch Ein- und Ausschalten
des Gerats festgestellt werden kann, wird der Ben

Neu ausrichten oder versetzen Sie die Empfangsantenne.

Erhohen Sie den Abstand zwischen dem Gerat und dem
Empfanger.

Schliel3en Sie das Gerat an eine Steckdose an, die sich in
einem anderen Stromkreis befindet als der, an den der
Empfanger angeschlossen ist.

Konsultieren Sie den Handler oder einen erfahrenen Radio-/TV-
Techniker um Hilfe.

Dieses System ist gemal der R&TTE-Richtlinie als Funkgerat der
Klasse 2 eingestuft und darf in einigen Landern moglicherweise
nicht legal betrieben werden oder erfordert eine Betriebslizenz.
Die Liste der Beschrankungen und die erforderlichen
Konformitatserklarungen finden Sie im "Ressourcen” -Abschnitt
der UM-Website.

8




4: Tipps zum Lesen dieses

Hier sind einige Punkte, die Sie beim Lesen des Bedienungshandbuchs
fur Mag X beachten sollten.

Seitenverweise ~

Dieses Fragezeichen und Textfeld
zeigen lhnen die Seite im

Bedienungshandbuch an, auf der >.. o Seite X
Sie ausfuhrlichere Informationen

zum entsprechenden Thema finden

konnen. _J

» Die folgenden zwei Seiten enthalten ein kurzes Vorwort. Dies
wird eine schnelle Einflhrung in die Schritte sein, die Sie
wahrscheinlich mit Ihrem Mag-System durchfuhren werden.
Es enthalt auch Seitenverweise fur die spateren Abschnitte
des Handbuchs, die detailliertere Informationen zu den
entsprechenden Schritten enthalten.

» Der Rest des Handbuchs enthalt detaillierte Abschnitte, die
der Reihenfolge des Mag X-Empfangers und der Mag X-
Menubildschirme folgen.

Es wird empfohlen, das gesamte Bedienungshandbuch vor

\ 4

der Verwendung zu lesen.

Im gesamten Handbuch werden scannbare QR-Codes

V

vorhanden sein, die zu unseren Schulungsvideos verlinken.
Vergewissern Sie sich, dass Sie diese fur zusatzliche Details
Uberprifen!

SCAN ME




5: Schnellstart

°
Schalten Sie den Empfanger ein, indem Sie

die Ein-/Aus-Taste gedruckt halten, bis das

Seite 14

Mag-Logo auf dem Bildschirm sichtbar ist. e
L

°
Gehen Sie den Bohrpfad entlang und

verwenden Sie die Reichweitenprognose, um

nach Interferenzen zu suchen und die
® 9 Seite 22

Setzen Sie die Batterien in den Sender ein.
Befestigen Sie den Batteriedeckel mit dem
mitgelieferten Werkzeug fur den
Batteriedeckel.

®
Schalten Sie das Display ein, indem Sie die

Ein-/Aus-Taste gedruckt halten, bis das Mag
-Logo auf dem Bildschirm sichtbar ist.

Tlnstallieren Sie den Sender in das Gehause.

Uberprifen Sie die Kalibrierung, indem Sie
den Empfanger (10 ft/3 m) vom Gehause
entfernt platzieren, gemessen von der
Innenkante des Empfangers bis zur Mitte

des Gehauses. . e

Seite 20

10




11

5: Schnellstart

Wenn die Entfernung auf dem Bildschirm des
Empfangers etwas anderes als (10 Ful’/3

Meter) anzeigt, fUhren Sie eine Kalibrierung
durch.

Wahlen Sie den Ortungsmodus entweder
Einzelpunkt oder Einzelziel.

) T Lokalisieren Sie den FNP (Front Nullpunkt). 9
o

10 T Lokalisieren Sie den RNP (Rear Nullpunkt). 9
@

®
Lokalisieren Sie die LL (Lokalisierungslinie).

Wiederholen Sie die Schritte 9 bis 11,
wahrend Sie den Bohrer weiterfuhren.

Seite 63

Seite 64

Seite 64

Seite 64
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6: System-Highlights

Mag X System

Hochprazise und hochstorfeste Faraday-Abschirmung in 3D-
Antennenstruktur.

Hochleistungs-DSP

Duales Ortungssystem, das als zwei unabhangige
Empfanger fungiert und eine bessere Genauigkeit und
Zuverlassigkeit bietet.

Ortungsmethode — wahlen Sie den Einzelpunkt- oder
Einzelzielmodus.

Das Display verfugt Uber einen 7-Zoll-Farb-Touchscreen.

Das Display verfugt Gber ein integriertes
Datenerfassungssystem.

Empfanger: Mag X COR/PRO

Anzeige: Mag X

Mag X COR Sender:
ECHO 50XF ECHO ST ECHO XMINI

Mag X PRO Sender:
ECHO 110  ECHO ST ECHO XMINI

ECHO 90 ECHO 70
ECHO 50XF ECHO 75XF

12




/. Empfanger

7.1: Spezifikationen

Power-Taste

o Aufwartstaste

O Abwartstaste

o Bestatigungstaste

Einrichtungstaste

16 Systemfrequenzen .325kHz — 41kHz
Wasserfest IP65

Temperaturbereich -4° bis 140°F (-20° to 60°c)
Telemetrie 4 Funkkanale mit einer

Reichweite von bis zu
3000ft (900m)*

Wiederaufladbarer Lithium- 12.5V

*

k

Akku
Akkulaufzeit Bis zu 50 Stunden
Abmessungen 29" x 9" x 13"
(73.5cm x 23cm x 33cm)
Gewicht 8.5Ibs (3.85kg)
Empfangerbetrieb

Dricken und halten, um ein- oder auszuschalten.

Im Menu zur vorherigen Cursor-Auswahl navigieren.

Auf der Hauptseite tippen, um zwischen relativer Tiefe
und gemessener Tiefe zu wechseln. Siehe Seite 14.

Im Mena tippen, um zur nachsten Cursor-Auswahl zu
navigieren.

Auf der Hauptseite tippen, um Bohrdaten
aufzuzeichnen. Siehe Seite 43.

Tippen, um die Cursor-Auswahl zu bestatigen.
Dricken und halten, um zur Sekundarseite zu
gelangen.

Auf der Hauptseite tippen, um in den Bohrspurmodus
zu gelangen.

Tippen, um zur Kalibrierungsseite/zurtck zur

Hauptseite zu gelangen.

Dricken und halten, um das Menu aufzurufen.

Mit optionaler Yagi-Antenne.




/. Empfanger

7.2.1: Measured Depth vs. Relative Depth

Bl 5|| f?aﬂ ’%\ 4-;“
- F w1066 mEC 593
¥ 1
o L
ot +15.4% #} {#

1. Vom Hauptortungsbildschirm aus tippen Sie (A , um zwischen
gemessener Tiefe und relativer Tiefe umzuschalten, wie oben
hervorgehoben.

Diese Funktion ist nur verfugbar, wenn Bohrprotokolldaten

aufgezeichnet werden.

= Siehe Seite 43 fur Anweisungen zum

Bohrprotokoll.

= Gemessene Tiefe - Dies ist der gemessene
Abstand zwischen dem Ortungsgerat und dem im

Bohrkopf befindlichen Sender.

+ Relative Tiefe - Diese Information wird anhand
der Neigung des Senders/Gehauses gemessen.

+ Diese Messung ist die Tiefe des Senders/
Gehauses in Bezug auf den Ausgangspunkt des
Bohrlochs.

In diesem Beispiel befindet sich der Sender 2 Ful}
und 5 Zoll tief in Bezug auf den Ort, an dem der erste
Datenpunkt am Anfang des Bohrlochs aufgezeichnet
wurde.

14




/. Empfanger
7.3: Symbole
7.3.1: Symbole auf der Hauptseite

W E‘.‘.
25' 8" J68% a2

2 ~10.0% .

25[':!] ===  Signal-Rausch-Verhaltnis

883 =P  Signalstarke

== Sendermodell, Frequenz und Leistung

Visuelle Darstellung des Signal-Rausch-
Verhaltnisses

!

=
—

Sender-Temperatur (Blinken zeigt an, dass

fﬁ 8%F der Sender Uberhitzt ist)
W
25' 8" Tiefe Uber dem Kopf
w

Empfanger-Ferntelemetrie-Indikator

(te:]3)

PP

Stangen-Zahler

15




/. Empfanger

25' 9" J68% 25' 9" J68%
!
®
= =)
Tz N\
Roll-Anzeige {O\a Ortungslinie
a»
——+4—  Uhrpositionen 2 -10.0% Neigung

—— Richtung des nachsten —— .

Nullpunkt <¢>

Einzelner Punkt Einzelziel
[B26 [BS
= | EXD
IB28 IBZ29
e

Um Ortungsmodi auszuwahlen, siehe Abschnitt 10.1.1.

16




/. Empfanger

7.3.2: Symbole auf der Sekundarseite

Um zur Sekundarseite zu gelangen, drucken und

halten Sie die entsprechende Taste o

2021-12-03 m 09:33:52
° 2

® [l 66%
® ECHOS0K 41K a0

——  Funkkanal
a__mh 2

(CHm 667 ———  Empfanger-Batteriestatus

Sendermodell, Frequenz

ECHOS0» 41K 40 und Leistung

Tippen Sie auf O um Senderinformationen anzuzeigen.

17




/. Empfanger
7.3.3: Senderinformationsseite

Von der Sekundarseite aus tippen Sie auf o um die

Senderinformationsseite anzuzeigen.
2021-12-03 m 09:42:09

® ECHOS0X 41K _q0
° 3,70 V
® w100 %

e = 300 m

ECHOS0X 41K _4 Sendermodell, Frequenz und Leistungsstufe

Ll 3.70 V Sender-Batteriespannungsmesser

— 100 % Gesundheit der Senderantenne.
— ° (Normalbereich 95% bis 105%)

Eignung des Sendergehauses.

Hinweis:
= 300 mW ,
Normaler Leistungsmodus unter 800 mW

Hoher Leistungsmodus unter 3000 mW

Tippen Sie auf © um die Senderinformationen anzuzeigen.

18




/. Empfanger

7.4: Kalibrierung SCAN ME '

7.4.1: Tiefenkalibrierung

Kalibrieren Sie nicht in der Nahe starker aktiver oder
passiver Storungen. Zum Beispiel nicht in der Nahe eines
. elektrischen Transformators (aktiv) oder auf Beton mit
Warnung: Bewehrung und/oder Drahtgeflecht (passiv). Diese Arten
von Bereichen konnen die Tiefenkalibrierung und
Genauigkeit erheblich beeinflussen.

1. Platzieren Sie den Sender flach auf dem Boden innerhalb des

Gehauses.

2. Messen Sie von der Mitte des Gehauses 10 Ful}
bis zum inneren Rand des Ortungsgerats.

3. Tippen Sie auf & um den Kalibrierungsbildschirm zu betreten.

4. Tippen Sie auf O umzur 10-Ful-Kalibrierungsseite (A1) zu

gelangen.

5. Tippen Sie auf o um die Kalibrierung zu starten.

Ein Hakchen wird angezeigt, wenn die Kalibrierung abgeschlossen

ist.

q i, Vi
ALY |
w1l > 100 [
A10 1 ?: ::

D'::é?..?H__

19




/. Empfanger

7.3.4: Symbole auf der Kalibrierungs- und

A1: Kalibrierung auf 10 Ful

A8: Reichweitenprognose

7.3.5: Symbole auf der Einrichtungsseite

B16 B2 B3
"? =ﬁ:]) C—))
B4 . BS .o [PE
= I @
IB? IB13 B11
L% | ftlm ®
IB20 IBS IB1
n:ﬁn) E? ? 3))
[B26 [ES
- | ED
IB28 |B25

B1:
B2:
B3:
B4:
B5:
B6:
B7:
B8:
BO:
B11

Sender sperren/entsperren
Sender-Einstellungen
Empfanger-Einstellungen
Funkkanalauswahl

Empfanger- und Anzeigekopplung
Rollenkalibrierung

Neigungs- und Einheitenauswahl
Zeit einstellen

System sperren/entsperren

. Systeminformationen

B13: Entfernung und
Einheitenauswahl

B14: Anderung im Bohrloch
B16: Geschwindigkeitssteuerung

B20: Senderinformationen
B23: Ortungsmodus

B26: Tiefengeschwindigkeit
B28: Richtungslinie

20




/. Empfanger

7.4.2: Rollenkalibrierung

1. Platzieren Sie das Sendergehause in einer 12-

Uhr-Position.
[ET6 B2 B6
¢ :ﬁ )
IB4 " IBS
-.ﬂ.F >>) («ﬂ
IB? IB13
% | ftom
IB20 IB9
ey | &Y »3)

1. Driicken und halten Sie @ , um die 4. Tippen Sie auf © oder € bis der
Pfeil in der 12-Uhr-Position ist.

Einrichtungsseite aufzurufen.

2. Tippen Sie auf v um das Symbol
B6 auszuwahlen.

3. Tippen Sie auf O um zur

Rollenkalibrierungsseite zu gelangen.

5. Tippen Sie auf o um die
Rollenkalibrierung zu starten, und

warten Sie auf den Abschluss der

Kalibrierung.

25' 8" J68%

779

o -10.0%

4

[ 1]
ECHO50X 41K g =0

T
¢

(—])

6. Kalibrierung abgeschlossen.

7. Tippen Sie auf & um zur
Hauptseite zurtickzukehren.

21




/. Empfanger

7.5: Betrieb

SCAN ME

7.5.1: Reichweitenprognose wahrend des Vorbohr-Gehens

Reichweitenprognose

1. Tippen Sie auf um die Kalibrierungsseite zu

Al l 10° Y offnen, dann tippen Sie auf 0 um A9 auszuwahlen.

Tippen Sie auf o um zur Reichweitenprognose-Seite
zu gelangen. (Die X-Achse zeigt die verfugbaren
A10 Ul H Frequenzen an.)

O UL

2. Um jede Frequenz zu uberprufen, tippen Sie auf

A®  ECHOSOXF 7K 5B o um zur nachsten Frequenz zu wechseln. (Eine

Linie sowie eine prognostizierte Reichweite werden

120

~(too | angezeigt, die die Reichweitenprognose flr die
I :ﬂ ausgewahlte Frequenz in diesem Bereich zeigt.)
48
Pl

chon 1 AR HIZ IR YLAHIN B ’-:‘

:m: Reichweitenprognose jeder verfigbaren Frequenz

anzuzeigen.

3. Tippen Sie weiter auf O um die

4. Drucken Sie um die Seite der
Reichweitenprognose zu verlassen und zur Hauptseite
zurlckzukehren.

Neue Funktion! Frequenzauswahl

At l 10' ‘H
—
1. Tap to enter calibration page then tap O to
© (&
JEJU select A10.
A10 2. Tap o to enter the Frequency Selection page.

3. Tap o or o then o to select specific
frequencies that you would like to scan.

A10  ECHOSOXF

=== Solid Line: Frequencies Selected

----- Dashed Line: Frequencies Not Selected.

4. Tap to enter to the Range Forecast page (A9).

3.6 1 2 4 7101216192225283136{01 5. Follow Range Forecast steps 1-4 listed above.

. 1

22




/. Empfanger

7.5.2: Sender Sperren/Entsperren ~ Autofntsperren| _Seite 49

(Starten Sie den Vorgang innerhalb von 60 Minuten nach dem Einsetzen der Batterien in
den Sender)

B16 B2 B3 [Ei6 B2 B3
4? :ﬁn) I:L:J) 4? =ﬁn) I:i:l)
B4 BS IB6 B4 IBS IB6
i BELR >>:- (e ﬁ @ Lruﬂ> >>:- i ? ®
IB7 IB13 B11 IB7 IB13 IB11
°L % | ftm ® °L % | ftm ®
IB20 |B9 IB1 IB20 IB9 B1
:E:]) E? ? :i:)) :ﬂ:}) E? ? :ﬂ}])

1. Driicken und halten Sie ® um die 2. Tippen Sie auf & um durch die
Einrichtungsseite aufzurufen. Seitenauswahloptionen zu scrollen, bis
B1 hervorgehoben ist.

3. Tippen Sie auf o um zur Seite
"Sender Sperren/Entsperren" zu

— gelangen.
=) S o o1 L8t
@ 020308
00000O °
i) | 2 0.0% ‘#}

4. Senden Sie die Sender-ID und den =

Hiaageed)
—

()

Abfragecode an den Handler. 5. Tippen Sie auf um zur Hauptseite

Sender-ID: 1040-01493 zuruckzukehren.
Abfragecode: 020308

Der Handler wird Ihnen ein Aktivierungspasswort geben. Verwenden Sie o und o um
eine Nummer einzugeben. Tippen Sie auf 0 um zum nachsten Nummernplatz zu

gelangen. Tippen Sie einmal auf o wenn Sie fertig sind, um zu bestatigen. 23
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7.5.3: Sendereinstellungen

SCAN ME

(Starten Sie den Vorgang innerhalb von 60 Minuten nach dem Einsetzen der Batterien in
den Sender)

[B16 B2 B3

"? .:ﬁn)

) )}

|B4 o BS Bb
JLP >::l (<<ﬂ ®
IBY |B13 IBi1
°O3% | T m
|B20 |BS IB1
:E:J) E? ﬁ =-@=J)

B2

ECHO-30

cm))) §540-01493

M (19| 40

e 1)) (©

F_ Elm

1. Drucken und halten Sie um die

Einrichtungsseite zu 6ffnen.

2. Tippen Sie auf & um B2

auszuwahlen.

3. Tippen Sie aufo um zur Seite
"Sendereinstellungen” zu gelangen.
Der Empfanger und der Echo-Sender
werden automatisch gekoppelt.

4. Tippen Sie auf A oder V) und O
um Frequenz und Leistungsstufe

auszuwahlen.

5. Tippen Sie auf o um den
Weckmodus hervorzuheben, und

tippen Sie dann auf o um

einzutreten.

6. Tippen Sie auf A oder V) um den
gewunschten Modus gemal der
folgenden Beschreibung auszuwahlen.

W E\\
911" J68% wa; 28

l

L

2 0.0% #}
Eoiosoi? 16k a0 Jo) =

7. Tippen Sie auf & um zur
Hauptseite zurtickzukehren.

Sofort

(Drehen Sie den Sender um 4 Grad oder
andern Sie den Neigungswinkel um 1
Grad)

O o

A s
O o |

360 Grad

(Drehen Sie den Sender mehrmals
vollstandig um 360°)

H»

Immer aktiv

24
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7.5.4: Empfangereinstellunge

(Dies legt fest, nach welchem Typ von Sender und auf welcher Frequenz der Empfanger
B3 ermdoglicht Anpassungen im Locator, jedoch nicht im Sender.

[B16 B2
_’? :ﬁ )))
|B4 el IEE!}” m? B ®
=] =]
IB7 |B13 IBi1
LN | ftm ®
|B20 B9 IB1
:E:}) E? ? 3))

B3

ECHOS0XKF

:-}})

19K _a(l [=Li]

1. Dricken und halten Sie um zur
Einrichtungsseite zu gelangen.

2. Tippen Sie o um B3 auszuwahlen.

3. Tippen Sie 0 um zur
Empfangereinstellungsseite zu gelangen.

4. Tippen Sie O oder 0 und 0 um das
Sendermodell, die Frequenz, die Leistung
und die Batterieauswahl auszuwahlen.

5. Tippen Sie um zur Hauptseite

zuruickzukehren.

Sie kdnnen die Empfangerfrequenz, die
Leistungsstufe und den Batterietyp
auswahlen.

Die Auswahl des richtigen Batterietyps
ermoglicht es dem Senderbatterieindikator, die
verbleibende Batterielebensdauer anzuzeigen.

Primirzelle [3V U b zeigt voll EEmh g, bhis
die Batterie fast vollstandig leer ist.

Wiederaufladbare Echo-Zelle zeigt
bei 4,2 V voll an. Wenn sie abnimmt bis
die Spannung 3,4 V betragt, beginnt der
Indikator zu blinken. Dies ist ein Hinweis
darauf, dass die Batterie aufgeladen werden
MusSs.

Benutzer sollten in Betracht ziehen, die
Echo-Zellenbatterie je nach
Bodenverhiltnissen alle 6 bis 12 Monate zu
ersetzen.

2  0.0%
&

10° 8" &68%

o -10.8%

ECHOS8XF 19K _gq(1

o
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7.5.4: Empfangereinstellungen: Anderung im Bohrloch

Drucken und halten Sie um zur Einrichtungsseite zu gelangen.

Tippen Sie 0 um B14 auszuwahlen.

3. Tippen Sieo um das Menda fUr die Frequenzanderung im
Bohrloch zu betreten.

4. Tippen Sieo oder o um eine Frequenz auszuwahlen.

B14
Tippen Sie o um zu bestatigen.

cmm))) ECHOSOXF

5. Tippen Sieo oder o um einen Leistungsmodus

lﬂﬂ K32 _ad auszuwahlen. Tippen Sieo tum zu bestatigen.

6. Tippen Sieo again to initiate the Roll Guide Sequence.
] 7. Diese Sequenz von zeitgesteuerten Positionen umfasst 6

B14
B14
cmm))) ECHOSOXF 2 (o9
step —— (5) =) 1003
M [k32].ad
Timer ——» H-'_OI ~——«——— Stop Points
Bta | ) | |
cam))) ECHOSO0XF Schritte und dauert etwa drei Minuten. Hinweis: Der
Bohrbediener wird dieselbe Anzeige vom Bildschirm sehen.
lﬂﬂ K32IZI 8. Drehen Sie den Bohrkopf im Uhrzeigersinn, bis der Rollanzeiger

auf die Stopp-Punkte zeigt.

] 9. Die Anweisungen andern sich vom Uhrzeigersinn-Pfeil zu

STOPP.
e s E = 10. Drehen Sie den Bohrkopf, bis der Rollanzeiger auf die Stopp-
= @ ey @ Punkte in Sequenz zeigt, bevor der Timer 0 erreicht oder die
_______ n—— Sequenz abgebrochen wird. Hinweis: Wenn sich die Stopp-
o 1 _ Punkte nicht bewegen, drehen Sie den Bohrkopf eine volle

Umdrehung, bis der Rollanzeiger auf die Stopp-Punkte zeigt.

11. Wiederholen Sie diesen Vorgang, bis alle sechs Schritte der
| o | - Sequenz abgeschlossen sind.

@ 12. Wenn dies korrekt durchgefuhrt wurde, erscheint ein Hakchen.

13. Drucken Sie die Einstellungen-Taste, um zum

| | = Lokalisierungsbildschirm zurtickzukehren.
S e lm A ZMT:  14. Nach einigen Sekunden werden die Daten erneut angezeigt,
— @ m und der Bediener ist bereit, mit dem Bohren fortzufahren.

= = 26
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7.5.5: Radio Kanalauswahl

[E3

B4
) ))
& ® (({ 1))
IB11 E.:#l
=S
Bl
3 e

1. Drucken und halten Sie um die

Einrichtungsseite zu betreten.

2. Tippen Sieo um B4 auszuwahlen.

3. Tippen Sieo um zur Radio-Kanal-
Seite zu gelangen.

4. VVerwenden Sieo oder O um den
Radio-Kanal auszuwahlen.

0.0%

%t

ECHOSDXF 16K _u[] ‘"

(=)

5. Tippen Sie um zur Hauptseite

zuruckzukehren.

27
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7.5.6: Pairing

»))

1. Drucken und halten Sie um die
Einrichtungsseite zu betreten.

2. Tippen Sie® um B5 auszuwahlen.

3. Tippen Sieo um zur Pairing-Seite
zu gelangen.

4. Tippen Sieo um das Pairing zu
starten. (Es ist erforderlich, dass diese
beiden Schritte gleichzeitig am
Empfanger und Display durchgefuhrt

werden.)

>>:u ] T
- L]

L ,’:‘—.\
911" J68% e 290

l

L

o2 0.0% #:'

5. Das Pairing ist abgeschlossen,

wenn ein Hakchen daruber erscheint.

6. Tippen Sie um zur Hauptseite

zuruckzukehren.
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7.5.7: Neigungseinheitenauswahl

[E3

[B16 IBZ B?
T | =iy | e
B4 Mﬁ’ |55* ””“E IB6 ®
=] =]
B13 IB11
ft 25 m
B9 IB1
O 0 | =iy

1. Drucken und halten Sie um die
Einrichtungsseite zu betreten.

2. Tippen Sieo um B7 auszuwahlen.

3. Tippen Sieo to enter Pitch Unit

Selection Page.

4. Tippen Sieo to switch pitch unit

between degrees and percent.

ke ‘.’:‘.—-\
911" F68% e 200
|
&
o 0.0% {#
=

5. Tippen Sie um zur Hauptseite

zuruckzukehren.

29
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7.5.8: Auswahl der Entfernungseinheit

[E16

[E2

[E3

B13
5 )y | )
|B4 Mﬁ’ IEE*}:} (ﬁ*? IB6 ®
(1] 1]

IBY Bi1

%% ®
IB20 B9 Bi

:E:}) E? ﬂ I=£ 3))

1. Drucken und halten Sie um die

Einrichtungsseite zu betreten.

2. Tippen Sie® um B13

auszuwahlen.

3. Tippen Sieo um zur Seite fur die
Auswabhl der Entfernungseinheit zu

gelangen.

4. Tippen Sieo oder A um die

Einheit und das Format auszuwahlen.

911" J68%

993

ECHOSDXF 16K _a[] ‘"

0.0%

SN
]
!
L

¢

(——

5. Tippen Sie um zur Hauptseite

zuruckzukehren.

30
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7.5.9: Zeiteinstellungen

(Fur Handler oder Werksbenutzer)

2021 - 12

03

1. Drucken und halten Sie um die

Einrichtungsseite zu betreten.

2. Tippen Sieo um B8 auszuwahlen.

3. Tippen Sieo um die Zeit-
Einstellungen Seite zu betreten.

4. Tippen Sieo um Jahr, Monat, Tag,
Stunde oder Minute auszuwahlen.

5. Tippen Sieo oder A um die Zeit

einzustellen.

o 0.0%

ECHOSGXF 16K _ur] ol )

6. Tippen Sie um zur Hauptseite

zuruckzukehren.
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7.5.10: Manuelle Systemsperrung/-entsperrung

[B16

[EZ

[E3

BS
r :ﬁ:]) o)) d\
[E4 U LR > i [Fe
CE ® 0142-00105 @ 000011

IB? |B13 |B11

oo | ftim g 100(loooooo
IB20 B9 B1

|=_® ) E? ? :i})) T.

1. Drucken und halten Sie um die

Einrichtungsseite zu betreten.

2. Tippen Sieo um B8 auszuwahlen.

3. Tippen Sieo um zur

Systementsperrungsseite zu

gelangen.

4. Tap (A oder v und o um das

Passwort einzugeben.

9'11" J68%

993

A

0.0~

pC—
]
!
L

ECHOSDXF 16K _a[] ""

¢

(=)

5. Tippen Sie um zur Hauptseite

zuruckzukehren.
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7.5.11: Target Speed Control

[E3

Bie B2 Bi6 =
_’? :ﬁn) 1)) T 979
B4 o PP, [FE
G I ® |
[E7 B13 IB11 gl o .:.
°LC% | ftm 40 $
[B20 IB1

IBS
I:E!J) E? ﬁ JH)

1. Drucken und halten Sie um die
Einrichtungsseite zu betreten.

2. Tippen Sieo um zur
Geschwindigkeitssteuerungsseite zu

gelangen.

3. Tippen Sieo und V) um die
Geschwindigkeit anzupassen. .

o 0.0% #}

ECHOSDXF 16K _ (] ""

(=)

4. Tippen sie® um zur Hauptseite

zuruckzukehren.

HINWEIS:

Das Anpassen der

Geschwindigkeitssteuerung

ermoglicht es den Bedienern, das

links-rechts-Ziel und den

Bohranzeiger beim Bohren in
extremen Tiefen feiner

abzustimmen.
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7.5.12: Tiefengeschwindigkeitsanpassung

2 i 911" J68% way 203
B29S IBi4
‘Fi % .:&;]) l
-
A 0.0% <+T>

1. Drucken und halten Sie um die Einrichtungsseite zu betreten.

2. Tippen Sieo bis Sie zur zweiten Einrichtungsseite gelangen, und wahlen
Sie B26 aus.

3. Tippen Sieo um zur Seite der Tiefengeschwindigkeitsanpassung zu

gelangen.

4. Tippen Sieo or v um die Geschwindigkeit der angezeigten Tiefe

anzupassen.

5. Tippen Sie um zur Hauptseite zurtickzukehren.

HINWEIS:

Die Anpassung der Tiefengeschwindigkeit ermoglicht es dem Bediener, die
Tiefenanzeige bei extremen Tiefen oder in Bereichen mit hoher Interferenz zu

kontrollieren.

In solchen Situationen kann die Tiefenanzeige unregelmafig werden oder auf
und ab springen, was es schwierig macht, die Tiefe genau zu bestimmen.

Das Verlangsamen der Geschwindigkeit der Tiefenanzeige verbessert die

Genauigkeit.

Wenn sich der Sender direkt Uber Ihnen befindet, passen Sie die
Geschwindigkeit so an, bis die gewlnschte Geschwindigkeit angezeigt wird.
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7.6 Empfangerwartung

» Der Empfanger verwendet wiederaufladbare Lithiumbatterien.
Der Empfanger schaltet sich automatisch aus, wenn innerhalb
von 20 Minuten keine Taste gedruckt wird oder wenn keine
Informationen vom Sender empfangen werden. Es wird
dringend empfohlen, die Batterien aus dem Empfanger zu
nehmen, wenn er fur langere Zeit nicht verwendet wird, um

mogliche Korrosion zu vermeiden.

> Der Empfanger ist ein elektronisches Messgerét. Starke StoRe
und Aufprall konnen das Gehause und die Elektronik im
Inneren beschadigen.

2 Halten Sie den Empfanger von ibermaRiger Hitze fern, um
Schaden am Kunststoffgehdause und an der Elektronik im

Inneren zu vermeiden.

? Tauchen Sie den Empfanger nicht in GibermaRige Mengen
Wasser ein.
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8: Anzeige

8.1 Display-Spezifikationen

7--Zoll-Farb-Touchscreen

Display Android-Betriebssystem

Datenprotokollierung Integriert

Temperaturbereich -4° to 140°F (-20°C to 60°C)

T sS4l svesiwiungi

Frequenzbereich 915 MHz

Telemetrie 4 Funkkanale mit Reichweite
Bis zu 3,000 ft. (900m)*

Stromversorgung Wiederaufladbarer Lithium-lonen Akku12.5V

Batterielebensdauer Bis zu 50 Stunden

Abmessungen 7.5"x5.1"x7.5" (19cm x 13.9cm x 19cm)
Gewicht 3.3 Ibs (1.5 kg)
Wasserbestandig IP65

8.2: Display-Betrieb

Ein-/

Ausschalttaste » Zum Ein- oder Ausschalten gedruckt halten

« Zur vorherigen Cursor-Auswahl bewegen.

Oben-Taste = Tippen, um die Datenseite fiir die Bohrprotokolle
aufzurufen.

+ Zur nachsten Cursor-Auswahl bewegen.

Unten-Taste
« Tippen, um das Bohrprofil anzuzeigen. 9

» Zum Bestatigen der Cursor-Auswahl tippen. 9
+ Auf der Hauptseite tippen, um Bohrdaten aufzuzeichnen

@ O O o

Bestatigungstaste

« Tippen, um zur Hauptseite zurickzukehren.

Setup-Taste + Gedriickt halten, um zur Konfigurationsseite zu
gelangen.

®

Wiederaufladbarer Lithium-lonen-Akku

Seite 43 36




8: Anzeige

8.3 Anzeigesymbole

8.3.1 Symbole auf der Hauptseite

- 80

Bore-To Mode

WV ER . Tiefe oder Entfernung zwischen Sender und Empfanger

. Relative Tiefe berechnet mit durchschnittlicher Tonhohe
i 260 . Signal-Rausch-Verhaltniszahl
= 1037 « Sender-Signalstarke

« Anzeige der Empfangsferntelemetrie und
oe. Batterielebensdauer
T—f . Stangen-Zahler
=

& a6 « Sender-Temperatur und Batterielebensdauer

4 +0.0% Sender-Tonhohe

37




8: Anzeige

8.3.2 Einrichtungsseite-Symbole

< Display Configuration

B14 B4

i ) ' ! ! @ '))T

B11 Help Job Management

e\

E O

Device Management

il (

Anderung der Echofrequenz im
B14: Seite 39
Bohrloch

B4: Auswahl des Funkkanals Seite 41

Pairing von Empfanger und
B5: Seite 42
Anzeige

B11: Systeminformationen

« Einstellungen Seite 52
» Aufgabenverwaltung Seite 44
«  Gerateverwaltung Seite 49
« Hilfe Seite 53




8: Anzeige

8.4 Anderung der Echofrequenz im Bohrloch - B14

< Roll Mode Change

i 277 = 1145 2

1

il

’ 36K ~
Tippen Sie hier, um die Tippen Sie hier, um den
41K
neue Frequenz Leistungsmodus auszuwahlen
auszuwahlen
Drucken Sie, um die
‘ Frequenzanderung zu Verbleibende Schritte
starten
@  Ziel-Punkt Rollenanweisungen
7N

Halten: Halten Sie diese
Rollposition, bis der
Countdown auf O steht

\ Weiter zur nachsten
Rollposition

39
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( Roll Mode Change

[ e300 = 11708

=

mlmﬂi 1w - Al -

ECHO-50

< Rall Mode Change

[ e300 = 17w

- ECHO-S0

G‘ ;
‘ihmiii - gl -

< Roll Mode Change

[ e i0 D1

- ECHO-S0

= . =
(1111 — @

< Rall Mode Change

(200 D8 |
sl baiil J
iih“h“ TSN | P @

< Rall Mode Change

e300 2 7
@
hh“mi 1w - Al - @

< Roll Mode Change

[ W30 = @

— ' .
ECHO-50 S e Q
= i e

1 @

SCAN ME

Zuerst wahlen Sie die gewunschte Frequenz, zu
der der Sender umgeschaltet werden soll.
Danach wahlen Sie die Leistungsstufe aus.
Tippen Sie in die Mitte des Rollenanzeigers, um

#” zu beginnen.

Drehen Sie den Bohrkopf im Uhrzeigersinn, bis
der Rollenanzeiger auf den Ziel-Punkt zeigt. Die
Anweisungen andern sich vom Uhrzeigersinn-
Pfeil auf "STOP".

Drehen Sie den Bohrkopf zur nachsten Position
in der Sequenz, bevor der Zahler auf 0 steht,
oder die Sequenz wird abgebrochen. Wenn der
nachste Schritt die Ziel-Punkte an derselben
Stelle hat wie der vorherige Schritt, drehen Sie
den Bohrkopf eine ganze Umdrehung, bis der
Rollenanzeiger wieder mit den Ziel-Punkten
ubereinstimmt.

Sobald alle sechs Schritte der Sequenz
abgeschlossen sind, erscheint ein Hakchen.
Andern Sie anschlieRend die Sender-
Einstellungen am Empfanger (B3), um die neuen
Frequenz- und Leistungsstufen anzupassen.

[E16 [E2

_’? :ﬁ)})

|B4 [BS
JU*? ,:.:. u:aﬁ ®
IB7 [B13 [Bi11
Ox% | ft i m
IB20 [BS [Bi
IZEJII) ET ? :ﬁ:])

Update: Die neueste Version der Software
ermoglicht es dem Bediener, die Anderung im
Bohrloch direkt vom Empfanger aus
durchzufthren.

Seite 26
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8.5: Telemetrie-Kanalwahl - B4

< Display Configuration

== . . 1. Drucken und halten Sie um die
= 9 ¢ ! ) ‘ »)T Anzeigekonfigurationsseite zu offnen.

B11 Help Job Management

E @ a 2. Tippen Sie auf V) um das B4-

Symbol auszuwahlen.

n Y
(« p @ : :
‘ 2 - 3. Tippen Sie auf © umzur

Telemetrie-Kanalwahl zu gelangen.
Oder tippen Sie mit Ihrem Finger auf
B4.

4. Auf dieser Seite stehen 4
verschiedene Funk-Telemetrie-Kanale

zur Auswabhl.

(Cc )

,)1 3
62 5. Tippen Sie auf den Dropdown-Pfeil,
3
4

um aus 4 verschiedenen Funk-
Telemetrie-Kanalen auszuwahlen.

Der Empfanger und die Anzeige
mussen auf demselben Kanal sein,
um miteinander zu kommunizieren.

- . ®
’ ﬂ‘ 6. Tippen Sie zweimal auf & um zur
5 2:3(9 Q Hauptseite zurtickzukehren.
1I= r
‘6 - lesF 1
A\ 40.0% L .
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8: Anzeige

8.6: Empfanger- und Anzeige-Paarung - B5

< Display Configuration

B14 B4 B5
=| (@ D)} »)
1))
B1 Help Job Management
E @ a‘
Device Management
D i

1. Driicken und halten Sie & um die

Anzeigekonfigurationsseite zu offnen.

2. Tippen Sie auf V) um das B5-
Symbol auszuwahlen.

3. Tippen Sie auf o um zur
Paarungsseite zu gelangen. Alternativ

verwenden Sie lhren Finger, um auf

4. Tippen Sie auf die Symbole, um die
Paarung zu starten. Es ist erforderlich,
dass das folgende Verfahren
gleichzeitig am Empfanger (B5)
durchgefuhrt wird.

B5 zu tippen.
{  Ppairing 84X 014260 1037 =& i
:'0. ((( - . ®
o\./o ) | ﬂ‘
‘ ) 12:39 """"" &
, A [
un? = ,
R ~ 5 2! DR
7 | +0.0% ——

5. Die Paarung ist abgeschlossen.

6. Tippen Sie zweimal auf & um zur
Hauptseite zurtickzukehren.
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8.7: Helligkeitsanpassung

8l 0"

Von der Hauptanzeigeseite aus tippen Sie mit Ihrem Finger auf die
rechte Seite des Bildschirms, wie oben gezeigt. Ein Schieberegler
wird angezeigt. Halten Sie Ihren Finger auf dem blauen Indikator, um
den Helligkeitspegel der Anzeige anzupassen.
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8.8: Bohrprotokoll

SCAN ME

8.8.1: Aufgabenverwaltung

< Display Configuration

B14 B4 B5

’ ‘ " @ ”’I
B11 Help Job Management
@ a\

9
Y R
< My Job Data List (1 jobs found) Q

Device Management
Recent

| Joh-2022-01-05 10:19:42 EORam

In Progress S

A 0522 1020 AM

1. Drucken und halten Sie um die

Anzeigekonfigurationsseite zu 6ffnen.

2. Tippen Sie auf Q um die
Aufgabenverwaltung auszuwahlen.

4. Tippen Sie auf o oder verwenden
Sie lhren Finger, um die

Aufgabenverwaltung zu offnen.

3. Auf dieser Seite konnen Sie lhre
aktuellen Aufgabeninformationen

anzeigen oder auf tippen, um eine

% neue Aufgabe zu erstellen.

8.8.2: Erstellen eines neuen Aufgabenprofils

Von dieser Seite aus kdnnen die Informationen flr die neue Aufgabe

manuell eingegeben werden.

< Create A New Job

Johnston, 1A Utility Project
Johnston, 1A
4.6

wefault rod |
10.0
Johnston Utility

Not set

Not set

<+———— Projektname

Projektstandort
’

Erste Stangenlange
—

—

Standard-Stangenlange
Siehe nachste Seite
Weitere Details:

Die Ubrigen Details kbnnen
bei Bedarf spater festgelegt
und bearbeitet werden.

44




8: Anzeige

8.8: Bohrprotokoll

8.8.3: Einstellen der Stangenlangen

< Create A New Job

Johnston, |A Utility Project

SCAN ME

Johnston, 1A

4.6

10.0

Johnston Utility m
= Beim Erstellen eines neuen Aufgabenprofils mussen die Stangenlangen

genau eingegeben werden, um eine genaue Datenerfassung zu
gewahrleisten.

Erste Stangenlange:

Fahren Sie mit dem Bohren fort, bis das Gehause zur Halfte in den Boden
eingedrungen ist. Dies wird |hr Ausgangspunkt sein.

Messen Sie die Lange der Stange vom Antriebsfutter bis zu den Ausbrecher-
Schlusseln an der Bohranlage. Diese Messung wird |Ihre "Erste Stangenlange”
sein. In diesem Beispiel betragt unsere erste Stangenlange 4'6".

Standard-Stangenlange:
Dies ist die volle Lange des Bohrrohrs, das an der Bohranlage verwendet wird.

Die meisten Bohranlagen verwenden ein Standardrohr von 10 Ful} Lange, wie
im obigen Beispiel.
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8.8: Bohrprotokoll
8.8.4: Datenprotokollierung

SCAN ME

Nachdem Sie |Ihre Jobprofilinformationen eingestellt haben, kehren Sie zum
Hauptlokalisierungsbildschirm zuruck.

Mit Ihrem Bohrkopf zur Halfte im Boden, wie auf der vorherigen Seite erwahnt,

tippen Sie auf O um lhren Startdatenpunkt aufzuzeichnen. lhr Bildschirm
sollte wie der untenstehende Bildschirm aussehen:

— 7'8" = 0 1" 260 1059 =& &

{12 3(9
@68°F

~
7”7 +0.c' oint Recorded

Der erste Datenpunkt, angezeigt durch die 0 im Stangen-Zahler , zeichnet die
Steigung lhrer ersten Stange auf und wird |hr Startdatenpunkt fur das
Bohrprofil sein.

Bohren Sie lhre erste Stange vollstandig nach unten und tippen Sie aufo auf
der Anzeige, um lhre erste Stange/lhren ersten Datenpunkt aufzuzeichnen.
— Fahren Sie fort, Ihre nachste Stange zu
| ] ] f f‘i‘“ 260 . . T

B 68% wmnioss | laden. Ihr Stangen-Zahler sollte eine 1 '
anzeigen und blinken.

Sobald der Bohrmaschinenfuhrer die erste

* Stange/den ersten Datenpunkt
aufzeichnet, zeigt der Empfanger die
o™ -23.1% <> Stange 1 im Stangen-Zahler an, wie hier
= = gezeigt. Der Stangen-Zahler wird blinken.

Von hier aus lokalisieren Sie den Bohrkopf und dricken Sie dann di v -Taste
am Empfanger, um die Daten aufzuzeichnen. Wiederholen Sie diesen Vorgang
fur jede Stange.
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8: Anzeige

8.8: Bohrprotokoll
8.8.5: Bohrprofil

SCAN ME

Jederzeit wahrend des Bohrens kann der Bohrmaschinenfuhrer das Bohrprofil

uber dieo -Taste Uberprufen. Im folgenden Beispiel wurden 18 Stangen oder
Datenpunkte aufgezeichnet. Wir kdnnen sehen, dass die Gesamtlange des
Bohrlochs 172’4” betragt und die maximale relative Tiefe 14’9” betragt.
Darunter befinden sich die Informationen, die aus der letzten Stange/dem
letzten Datenpunkt gesammelt

Length10' 0 Pitch415 4% Relative Depth-2' &' Measured Depthoa o [RVVLS e [=1 gD

Total Rods: 18 Distance 172 4' Max Depth:14" 9"

(C/ et | Die ROTE Linie reprasentiert die
: \\ //%- Gelandehdhe, da sie sich entlang des
M il Bohrwegs andert. Die BLAUE Linie

Bohrkopfes entlang des Bohrwegs.
Der Abstand zwischen jedem
entsprechenden ROTEN und BLAUEN Punkt auf dem Diagramm ist die
gemessene Tiefe jeder Stange/jedes Datenpunkts.

| | , |
_\\ / | | reprasentiert die Relative Tiefe des
. |

| o e

8.8.6: Datenpunkt-Informationen
; Relative Depth
BN
/]

18 +15.4% 40 2 4 1'6

Wenn zu einem beliebigen Zeitpunkt
die Informationen flr einen
Datenpunkt bearbeitet werden
mussen, kann der Bildschirm fur die
Datenpunktinformationen durch

) ©

c

17 +15.4% 6 0 310" 1 6 . o
Drucken der -Taste vom

Hauptlokalisierungsbildschirm aus
aufgerufen werden.

Q0O

Dieser Bildschirm zeigt die Daten fur jede Stange, beginnend mit der neuesten
Stange oben.

Tippen Sie auf @ um einzelne Datenpunkte zu bearbeiten.
Tippen Sie auf & um manuell einen Datenpunkt hinzuzufugen.
Tippen Sie auf “um den zuletzt aufgezeichneten Datenpunkt zu I6schen.
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8: Anzeige

8.8: Bohrprotokoll

8.8.7: Generierung von Berichten

SCAN ME

Job-2022-01-05 10:19:42 B

Ja QU522 0415 FM

Vom Bildschirm der Aufgabenverwaltung aus wahlen Sie die spezifische
Aufgabe aus, zu der Sie einen Bericht anzeigen mochten.

Job-2022-01-05 10:19:42 (19 Records) [RSTtLIN Tippen Sie mit lnrem Finger auf das

Relative Generate Report
-I £ Symbol oben rechts auf dem

e Bildschirm und wahlen Sie "Bericht
i 2 te @ erstellen" aus. Sie kdnnen die

2 ausgewahlte Aufgabe auch lI6schen,
AR S o wenn erforderlich.

Von hier aus kénnen Sie spezifische

b Nam eats Informationen zur ausgewahlten
Job-2022-01-05 10:19:42 Jan-05-22, 10:20 AM

catio ipdote Dot Aufgabe anzeigen und Berichte per
Johnston, 1A Jan-0522, 0415 PM . . .
‘ E-Mail senden, indem Sie das
4 5 Underground Magnetics

d length  Nan Symbol oben rechts auf dem

100 0° Not set . . . . .
Bildschirm wie hier gezeigt

19 fec;t inch Percentage auswahlen

Not set **Das Gerat ist mit einer SIM-Karte ausgestattet.
Wenn der Mobilfunkdienst nicht verflgbar ist, ist Wi
et -Fi- oder Hotspot-Dienst erforderlich.
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8: Anzeige

8.9: Gerateverwaltung

Entsperren Sie lhren Empfanger und Sender automatisch von
der Anzeige aus. Hinweis: Der Empfanger und der Sender

mussen eingeschaltet und innerhalb der Bluetooth-Reichweite

< Display Configuration

B14 B4 B5
: ((( ))) '))
i )
B11 Help Job Management
E @ e\
Device Management

< Device Management

@®

UGM Bluetooth Device Serial Number

weamm ) TXACO006EQ0T92EQAD

T rx2101

1100-00402

00017 2101-00017

Wabhlen Sie auf der
Anzeigekonfigurationsseite
die Option Gerateverwaltung
aus.

Auf dieser Seite sehen wir
die verfugbaren
verbundenen Gerate. Im
obigen Beispiel sind der
verbundene Sender und
Empfanger sowie ihre
jeweiligen Seriennummern
aufgefihrt. Um ein Gerat zu
entsperren, wahlen Sie das
Gerat aus, um zum
nachsten Bildschirm zu
gelangen.
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8: Anzeige

8.9.1: Automatische Entsperrung des Empfangers

Im Falle einer finanzierenden oder Leihgerat Lokalisierungseinheit kann
der Empfanger fur eine bestimmte Anzahl von Tagen gesperrt sein. Die
Entsperrungsfrist wird von Underground Magnetics verwaltet und
basierend auf dem Finanzierungsvertrag festgelegt.

Auf diesem Bildschirm wird die Seriennummer fur den Empfanger oben
angezeigt, gefolgt von einem eindeutigen 6-stelligen Entsperrungscode

mit der Anzahl der verbleibenden

Tage bis zur Sperre.

RX-2101-01122

Um das Gerat zu entsperren
& 001000 100 _ )
oder die Sperre zuruckzusetzen,

000000 (o tippen Sie auf die k4 -Taste, und

das System wird automatisch

aktualisiert, wie unten durch die
geodffneten Vorhangeschlosssymbole auf dem Empfanger und der Anzeige
angezeigt.

B9

RX-2101-01122 d\

& 001000000

000000 (g G 100 |((0o0DDOD

| g

2101-01122 & 001000

: A
g =
5 z
2
3
| 3
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8: Anzeige

8.9.2: Automatische Entsperrung des Senders

< Device Management @
UGM Biuetooth Device Serial Number

memo TX4CO00GEOOTO2E0AD  1100-00402  ( \
T Rx2101-00017 2101-00017

< Device Management

mee ¢ ECHOSOX
1100-00a02

000000 (&

Beim Entsperren eines Senders muss eine Batterie in den Sender eingelegt
und mit dem Lokalisator gekoppelt werden. Befolgen Sie den gleichen Prozess

wie auf der vorherigen Seite beschrieben und wahlen Sie die E4 -Taste.

Bitte beachten Sie, dass das Entsperren eines Senders die folgende Warnung
auslosen wird. Dies deutet darauf hin, dass die 1-jahrige Garantie ab dem Tag
der Entsperrung des Senders beginnt.

WARNING

Unlocking a new transmitter signifies
the start of your warranty service!!!
Are you sure you want to unlock this
transmitter?
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8: Anzeige

8.11: Hilfe

< Display Configuration
B14 B4 B5
veat ((‘ ’)) )))
i )

B11 Help Job Management

E \

Device Management

n Y

Von der Anzeigekonfigurationsseite aus scrollen Sie nach unten und
wahlen Sie das Hilfesymbol aus. Von hier aus konnen Sie nutzliche
Themen aus diesem Handbuch anzeigen.

< Help

1: Receiver
1.1: Calibration

Do not calibrate around strong active or passive
interference. For example, don’t calibrate around an

Warning: electrical transformer (active), or on concrete with rebar
and/or wire mesh (passive). These types of areas can affect
the depth calibration and accuracy significantly.

1. Place transmitter inside the housing flat on the ground.

2. Measure from the center of the housing, 10’ to the
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8: Anzeige

8.12: Display-Wartung

» Das Display verwendet wiederaufladbare Lithiumbatterien. Das
Display schaltet sich automatisch aus, wenn innerhalb von 20
Minuten keine Taste gedruckt wird oder wenn keine
Informationen vom Empfanger empfangen werden. Es wird
dringend empfohlen, die Batterien aus dem Display zu
nehmen, wenn es fur langere Zeit nicht benutzt wird, um

potenzielle Korrosion zu vermeiden.

» Das Display ist ein elektronisches Messgerat. Starke Stoke
und StolRe kdnnen das Gehause und die Elektronik im

Gehause beschadigen.

» Halten Sie das Display von UbermaRiger Hitze fern, um
Schaden am Kunststoffgehdause und an der Elektronik im
Gehause zu vermeiden.

» Tauchen Sie das Display nicht in Ubermallige Mengen Wasser
ein.
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9: Sender

9.1: EinfUhrung

Der Sender liefert Informationen Uber die Bohrkopftemperatur, die
Uhrposition, die Neigung, den Batteriestatus und das
Lokalisierungssignal. Der Sender sendet Signale bei .3kHz, .6kHz,
1kHz, 2kHz, 4kHz, 7kHz, 10kHz, 12kHz, 16kHz, 19kHz, 22kHz,
25kHz, 28kHz, 31kHz, 36kHz und 41kHz. Der Sender wechselt nach
15 Minuten ohne Rotation in den "Schlafmodus”. Es dauert 10
Sekunden, bis der Sender wieder aktiviert wird, sobald er gedreht
wird.

Hinweis: Bei Bohrungen in schwierigen Bodenverhaltnissen (z.
B. Gestein) kdnnen normale C-Zellen-Batterien zu
Batterieschwankungen fuhren. Dies kann die
Batterielebensdauer erheblich verkirzen. Verwenden Sie zur
Vermeidung dieses Problems das mitgelieferte Doppel-C-
Lithium- oder UM-Akkusatz fur Echo-Zellen.
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. Sender
9.2: Spezifikationen

Echo XMINI

Abmessungen 17X 8" (2.5 cm x 20.3 cm)
Frequenz 2 Frequenzen 19kHz and 30kHz
Tiefe 60ft (18m)

Stromversorgung (1) 18650 wiederaufladbare Lithiumbatterie
18650 (3.7V) 18 Stunden

Betriebstemperatur Unter190° F (87° C)

Batteriespannung 2.7V—4.2V

Echo ST

Abmessungen 78" X 6.3" (1.98 cm x 16 cm)
Frequenz 31kHz

Tiefe 60ft (18m) - Normalmodus

Stromversorgung (1) 16340 wiederaufladbare Lithiumbatterie
18650 (3.7V) 18 Stunden

Betriebstemperatur Unter190° F (87° C)

Batteriespannung 2.7V—4.2V
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9: Sender

9.2: Spezifikationen

Echo 50

Abmessungen 1.25" X 15” (3.2 cm x 38 cm)
Frequenz 12 Frequenzen 4kHz-41kHz

Tiefe 90ft / 130ft / 130ft (27.4m / 40m / 40m)

Stromversorgung  Echo-Zellen-Set (21700) oder
Lithium-Batterie (261020)

21700 (4.2v) Normalbetrieb: 50 stunden
Hochleistung: 12 stunden

261020 (3.7v) Normalbetrieb: 60 stunden
Hochleistung: 15 stunden

Betriebstemperatur Unter 220° F (104° C)

Echo 50XF

Abmessungen 1.25" X 15” (3.2 cm x 38 cm)

Frequenz 16 Frequenzen .32kHz-41kHz

Tiefe Normalbetrieb: 131ft (40m)
Hochleistung: 164ft (50m)

Stromversorgung  Echo-Zellen-Set (21700) oder
Lithium-Batterie (261020)

21700 (4.2v) Normalbetrieb: 50 stunden
Hochleistung: 12 stunden

261020 (3.7v) Normalbetrieb: 60 stunden
Hochleistung: 15 stunden

Betriebstemperatur Unter 220° F (104° C)
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9: Sender

9.2: Spezifikationen

Echo 75XF

Abmessungen
Frequenz

Tiefe Reichweite

Tiefe

26650 x 2

Temperaturbereich

Batteriespannung

Echo 70

Abmessungen

Frequenz

Tiefe Reichweite

1.25” X 19” (3.2 cm x 48 cm)
16 Frequenzen .325kHz-41kHz

Niedrigeleistung: 114ft (35m)
Normalbetrieb: 180ft (55m)
Hochleistung: 278ft (85m)

(2) 26650 wiederaufladbare Lithiumbatterie

Niedrigeleistung: 100 stunden
Normalbetrieb: 60 stunden
Hochleistung: 11 stunden

Unter 190° F (121° C)

5.6V—8.4V

1.42" X 15.94” (3.6 cm x 40.5 cm)

12 Frequenzen 4kHz-41kHz
Normalbetrieb: 164ft (50m)

Hochleistung: 230ft (70m)

Tiefe
18650 (3.7V)

(3) 18650 wiederaufladbare Lithiumbatterie
Normalbetrieb: 60 stunden

Hochleistung: 15 stunden

Temperaturbereich

Batteriespannung 8.4V—12.6V

Unter 250° F (121° C)
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9: Sender

9.2: Spezifikationen

Echo 90
Abmessungen 1.42” X 18” (3.6 cm x 45.7 cm)
Frequenz 12 Frequenzen 4kHz-41kHz

Tiefe Reichweite Normalbetrieb: 230ft (70m)
Hochleistung: 295ft (90m)

Tiefe 18650B2 wiederaufladbare Lithiumbatterie

18650B2 (3.7V) Normalbetrieb: 80 stunden
Hochleistung: 20 stunden

Temperaturbereich Unter 250° F (121° C)

Batteriespannung 5.6V—8.4V

Echo 110
Abmessungen 1.42” X 24” (3.6 cm x 60.9 cm)
Frequenz 12 Frequenzen 4kHz-41kHz

Tiefe Reichweite Normalbetrieb: 295ft (90m)
Hochleistung: 360ft (110m)

Tiefe (3) 18650B2 wiederaufladbare Lithiumbatterie

18650B2 (3.7V) Normalbetrieb: 120 stunden
Hochleistung: 30 stunden

Temperaturbereich Unter 250° F (121° C)

Batteriespannung 8.4V—12.6V
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9: Sender

9.3: Digitale Informationen

» Neigung: Von -100% bis +100% mit einer Auflosung von 0,1% im Bereich von
-45% bis +45% und einer Aufldsung von 1,0% aullerhalb dieses Bereichs.

» Roll: 24 Sender-Rollpositionen.

Y Batterie: Setzen Sie die Batterien mit der positiven Seite nach unten ein und
befestigen Sie den Batterieverschluss mit dem mitgelieferten
Batterieverschlusswerkzeug.

» - Lithium: Die Echo Power Cell zeigt "voll" an, bis sie vollstandig entladen
ist.

o Echo Cell Kit: Das wiederaufladbare Lithium-Echo-Cell-Kit zeigt die
Batterielebensdauer wahrend des Entladens an.

« Hinweis: Siehe Abschnitt 7.5.4, um den Batterietyp auszuwahlen, der im

Sender verwendet wird.

Y Temperatur: Wenn der Sender uberhitzt, blinkt die Temperaturanzeige auf
dem Display des Empfangers. Wenn die Temperatur Gber 190° steigt, kann der
Sender dauerhaft beschadigt werden.

9.4: Senderwartung

? Platzieren Sie den Sender nicht in der Nahe von (iberméRigen Temperaturen
uber 190°F (87°C).

> Wenden Sie keinen Ubermafigen Druck, Stol3 oder Vibration auf den Sender
an.

> Nehmen Sie die Batterie nach Gebrauch aus dem Sender heraus.
> Reinigen Sie bei Bedarf die Feder und die Kappe im Batteriefach.

> Uberpriifen Sie regelmaRig den Dichtungsring auf dem Batterieabdeckung.
Ersetzen Sie ihn bei Bedarf.
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10: Ortungsmethoden

Ein grolier Vorteil des Mag-Systems ist seine Einfachheit. Sobald der
Empfanger und der Sender gekoppelt sind, muss der Bediener keine Tasten
dricken, um den Standort, die Richtung oder die Tiefe des Senders zu

10.1: Dreipunkt-Ortung
10.1.1: Die Grundlagen

Der Mag-Empfanger ortet den Sender, indem er drei spezifische Positionen
entlang des Magnetfelds des Senders ermittelt: den vorderen Nullpunkt (FNP)
vor dem Sender, den hinteren Nullpunkt (RNP) hinter dem Sender und die
Lokationslinie (LL) Uber dem Sender.

GUI-Optionen — Einzelpunkt vs. Einzelziel; Linienanzeigen

Unsere Software ermdglicht es dem Benutzer, Optionen innerhalb der
grafischen Benutzeroberflache umzuschalten. Der Bediener kann zwischen
Einzelpunkt oder Einzelziel sowie Richtungs- und Lokationslinien wahlen, um
bei der Ortung der vorderen und hinteren Nullpunkte sowie der Lokationslinie
des Senders zu helfen.

Der Einzelpunkt zeigt Pfeile an, die Sie zum nachstgelegenen Nullpunkt
fuhren.
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10: Ortungsmethoden

Umschalten zwischen Einzelpunkt / Einzelziel

Die folgenden Bildschirme zeigen denselben Ort uber dem Kopf, einmal im Einzelpunkt- und

einmal im Einzelzielmodus.

[B26 B

[B28 [B29

. Driicken und halten Sie um die

Einrichtungsseite zu offnen.

. Tippen Sie auf 0 bis Sie zur zweiten

Einrichtungsseite gelangen, und wahlen
Sie B23 aus.

. Tippen Sie auf 0 um die Einzelpunkt- /

Einzelziel-Auswahlseite zu 6ffnen.

. Tippen Sie auf o um entweder den

Einzelpunkt- oder Einzelziel-
Ortungsmodus auszuwahlen.

B23

H

B23

Einzelpunkt-Ortungsmodus

Einzelziel-Ortungsmodus

7 8" J68%

= [260]

] 1057

N
3

- .

1

F) 3 \
o  0.0%
=

ey o =5
7 8" J68% o

] 1057
NS o
C 3
- T, ?
i T
o 0.0%
&’ =
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10: Ortungsmethoden

Umschalten der Richtungs- und Lokationslinie Ein/Aus

1. Drlcken und halten Sie um die 1. Drlcken und halten Sie um die
Einrichtungsseite zu 6ffnen. Einrichtungsseite zu 6ffnen.

2. Tippen Sie auf o bis Sie zur zweiten 2. Tippen Sie auf O bis Sie zur zweiten

Einrichtungsseite gelangen, und wahlen Einrichtungsseite gelangen, und wahlen
Sie B28 aus. Sie B29 aus.

3. Tippen Sie auf (A oder v um die 3. Tippen Sie auf A oder v um die
Richtungslinie ein-/auszuschalten. Lokationslinie ein-/auszuschalten.

4. Tippen Sie auf & um zur Hauptseite 4. Tippen Sie auf & um zur Hauptseite
zuruckzukehren. zuriickzukehren.

553 [B26
e el ir

IB14 [B28
:& )

N 1o

[S=%
=
o
[S=%

12'10" F68% w20 || 8' 8" J68%

e
]
TN =
o, - - P
' y 4 ' 3
¢ p Y - -
a /g \
A -5.0% o 0.0%
=} = &’ =




10: Ortungsmethoden

10.1.2: Den Sender finden

Die Lokationslinie (LL) erstreckt sich links und rechts der
Mitte des Senders. Aufgrund der Physik des magnetischen
Feldes des Ortungsgerats kann die LL mehrere Ful3 rechts
oder links von der tatsachlichen Position des Senders
gleich aussehen. Deshalb ist es wichtig, zumindest zuerst
den vorderen Nullpunkt (FNP) zu lokalisieren, bevor Sie
sich zurickbewegen, um den Kopf zu lokalisieren. Fur
eine prazise Lokalisierung finden Sie sowohl den FNP als
auch den RNP, bevor Sie uber den Kopf gehen. Zeichnen
Sie eine Schnur zwischen dem FNP und dem RNP, und lhr
Kopf wird genau zwischen diesen Punkten und in einer Linie sein.

® np

@ RNP

Denken Sie an den Sender wie die Form eines Flugzeugs. Der FNP ist die
Nase und der RNP der Schwanz. Finden Sie den FNP und den RNP, und die
Mitte des Senders ist Uber den Tragflachen zentriert.

J
- o gg

[EE 1]
ECHOSBXF 16K a] B=) ——

= [260] 2 [260]

7' 8" T 8 Ses _-mg 7' 8" Tt e Fes -jm%
o 0.0% <£~» o 0.0% ‘

[ECHOSGRF 16K a0 Ji=21 =
TR =

7 8" d68% wa o

2 0.0%

[ CE ]
ECHOSOYF 16K _a(] ,@7




10: Ortungsmethoden

10.1.2: Den vorderen Nullpunkt finden

¢ FNP

LL
¢ RNP
FNP

LL

® RNP

4:}

& =+

Single Point Single Target

In diesem Szenario befindet sich der
Sender hinter Ihnen, und Sie bewegen
sich in Richtung des vorderen
Nullpunkts (FNP).

Um den FNP in diesem Szenario zu
lokalisieren, bewegen Sie sich
vorwarts und nach rechts, bis das Ziel
auf dem Fadenkreuz zentriert ist. Jetzt
sind Sie am FNP angekommen.

Am FNP drehen Sie das Ortungsgerat
in der Hand nach links oder rechts, bis
die Richtungslinie zentriert ist.
Dadurch wird angezeigt, dass der
Sender direkt hinter Ihnen in einer
Linie ist.
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10: Ortungsmethoden

10.1.2: Lokalisierung von FNP, RNP und LL

i i =
11° 8" PaBr e oot

Bore Path FuP
|
Drill Rig
TR — -
g 9:_ 3" ﬁBDF ;j”:uﬁﬂ

Actual position of
receiver to transmitter

Pe o | W1 -]
ECHNSIHT 0EH _al ﬂ L}

i i =
11" 8" FeBT wa o

Bore Path s

| '

_ R =
Drill Rig 9! 5" ﬁlﬁ -1'3

L]

Actual position of
receiver to transmitter

[Fihisi vih ) J=alg ]

Vorderer Nullpunkt (FNP)

Der FNP ist ein Punkt vor dem Sender.
(Denken Sie daran wie das Visier am
Ende eines Gewehrs.) Das ist die
Richtung des Senders.

Lokalisieren Sie ihn, indem Sie das Ziel
in die Mitte bringen.

Im Einzelpunktmodus bewegen Sie sich
in Richtung des Pfeils, bis das Ziel
erscheint.

Hinterer Nullpunkt (RNP)

Als Nachstes finden Sie den RNP. Der
RNP ist ein Punkt hinter dem Sender
und sieht genauso aus wie der FNP.

Lokalisieren Sie ihn auf die gleiche
Weise, indem Sie sich zuriickbewegen,
bis das Ziel in der Mitte erscheint.

Im Einzelpunktmodus bewegen Sie sich
zuruck, bis die Pfeile zurlck zeigen.

Bore Path FNP

| .

Drill Rig

e

Actual position of
receiver to transmitter

Lokationslinie (LL)

Dann stellen Sie sich eine Linie vor, die
durch den FNP und den RNP verlauft.

Lokalisieren Sie die LL, indem Sie
entlang dieser Linie gehen, bis der LL-
Indikator auf dem Empfangerbildschirm
in die Mitte gelangt. Sie befinden sich
jetzt Gber der LL, oder dem Kopf.
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10: Ortungsmethoden

10.1.3: Tracking on the Fly (Echtzeitverfolgung)

Die Echtzeitverfolgung ist ein einfacher Prozess, der die Geschwindigkeit erhdht, mit der die
Bohrung abgeschlossen werden kann. Sowohl der Bohrbetreiber als auch der Lokalisator
konnen denselben Bildschirm in beiden Modi sehen, was eine minimale Kommunikation
zwischen den Betreibern ermoglicht.

1. Beginnen Sie damit, die ersten paar Stangen zu bohren, um die Linie und die gewlinschte
Neigung festzulegen.

2. Gehen Sie etwa 10 Ful3 oder eine volle Stangenlange am FNP vorbei.

(FUr eine genauere Empfindlichkeit links/rechts im Bohr-zu-Modus bleiben Sie immer vor
dem FNP.)

3. Platzieren Sie den Lokalisator auf dem gewunschten Bohrpfad Figure 1

und richten Sie ihn in die gewunschte Richtung aus. ; Font = 'iTD‘E'
4. Driicken Sieo um den Bohr-zu-Modus zu aktivieren. £5 J M -5.0x
(Drucken Sie 0 erneut, um zum Normal-/Walkover-Modus .
zurickzukehren.) et o

5. Wenn der Sender direkt auf Ihren Lokalisator zeigt, sehen Sie | CEIEGIeG & -

die Entfernung zum Kopf und das Ziel direkt auf der Vertikalen,
was bedeutet, dass Sie direkt auf den Lokalisator zulaufen.

6. Halten Sie die Neigung im gewlinschten Winkel, um die £AE feg: = 'ﬁ
korrekte vorausberechnete Tiefe und die Tiefe Gber dem Kopf f —
[

Single Target

anzuzeigen. M 5.0x

7. Halten Sie das Ziel zentriert, und Sie sind auf dem Weg zum i %" =
Empféanger. T TI ‘? Tt
Die Tiefe wird in Echtzeit angezeigt und korrigiert sich bei T = =
Neigungsanderungen, sodass beide Betreiber die Single Point

vorausberechnete Tiefe des Kopfes sehen kbnnen, wenn dieser
den Empfanger erreicht hat.

In Abbildung 1 betragt die Neigung minus 5%, was bedeutet, dass die berechnete Tiefe
12'4" betragen wird, wenn der Sender ankommt.

Der Kopf befindet sich 18' 1" hinter dem Lokalisator und ist leicht links von der Mitte
ausgerichtet.

Um die Abweichung zu korrigieren, stoppen Sie das Bohren und weisen Sie den
Bohrbetreiber an, die Bohrstange zur entsprechenden Uhrzeit zu drehen und zu schieben,
bis das Ziel wieder auf der vertikalen Linie liegt.

Lokalisatorposition Lokalisatorposition

Vorausberechnete
Tiefe

Vertikale Linie

R
Tiefe liber dem Kopf ~=——> 11 g 11" §
= 10'10" Ziel

Entfernung zum Kopf
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10: Ortungsmethoden

10.1.4: Bore-To Modus

& |20 | Die Bore-To-Funktion bei
mo 955 | Mag-Systemen ist sehr

12 F ﬁ -
: . (Y43
= a
- -

) A

0.0 leistungsfahig. Die
o [} Bediener konnen eine gute
15 20 15 20 : Links-Rechts-Steuerung
=18 5 - 3 sowie Neigungs- und
&’ Rollinformationen bis zu

Single Target

Single Point

0"

« B69°

AR AR EER  AEEEEEEE---—-—-

AR NS AR A EAEEEEE--.-

einer Entfernung von 100
Fuld erwarten.

Es ist wichtig zu beachten, dass die
Tiefe nur eine Referenz ist.

Mit abnehmender Entfernung
zwischen Sender und Empfanger
steigt die Genauigkeit.

Uberqueren Sie niemals
bestehende Versorgungsleitungen
im Bore-To-Modus, ohne ihre
Position visuell zu Uberprufen.

Um den Empfanger in den Bore-To-
Modus zu versetzen, tippen Sie auf
o von der Hauptseite aus.

Um zum Walkover-Modus
zuruckzukehren, tippen Sie einfach

erneut auf 0 )

Der Anzeigebildschirm sowohl auf
dem Empfanger als auch auf dem
Remote-Display wird gleich
aussehen.
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11: Battery and Charger

>
»

Die Mag-Empfanger verwenden wiederaufladbare
Lithiumbatterien.

Diese wiederaufladbare Lithiumbatterie wird mit
einem speziellen Ladegerat geliefert. Die
Verwendung einer anderen wiederaufladbaren
Lithiumbatterie oder eines Ladegerats fur den
Empfanger kann Feuer, Explosionen, Leckagen oder

. Lagern Sie die Batterie bei Raumtemperatur; 15-
25°C (59-77°F). Extrem hohe oder niedrige
Temperaturen verkirzen die Lebensdauer der
Batterie.

. Tauchen Sie die Batterie nicht in Wasser oder
andere Flussigkeiten.

. Werfen Sie die Batterie nicht ins Feuer.

. Offnen Sie die Batterie nicht.

. Vermeiden Sie jegliche Beschadigung der Batterie.

Entsorgen Sie Lithiumbatterien ordnungsgemal.

Wahrend des Ladevorgangs leuchtet die rote Lampe.

Wenn der Ladevorgang abgeschlossen ist, leuchtet

eine grine Lampe.
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12: Warranty Policy

Underground Magnetics (UM) bietet entweder Reparatur oder Austausch
fur jedes Produkt an, das aufgrund eines Material- oder
Verarbeitungsfehlers wahrend der Garantiezeit nicht gemaf den
veroffentlichten Spezifikationen von UM zum Zeitpunkt des Versands
funktioniert, vorbehaltlich der unten aufgeflhrten Bedingungen.

Garantiezeitraum: Alle UM-Sender, ein Jahr ab Kaufdatum. Empfanger,
Remote-Displays, Batterieladegerate und wiederaufladbare Batterien
(Empfanger und Display), ein Jahr ab Kaufdatum. Software, ein Jahr ab
Kaufdatum. Andere Zubehorteile, neunzig Tage ab Kaufdatum. Service/
Reparatur, neunzig Tage ab Reparaturdatum. Fur Softwareprodukte
garantiert UM, dass fehlerhafte Software aktualisiert wird, um sie in
wesentliche Ubereinstimmung mit den Spezifikationen von UM fir solche
Software zu bringen. Die oben genannten Garantien gelten nur fir neu
gekaufte Produkte direkt von UM oder von einem autorisierten UM-
Handler. Die endgultige Bestimmung, ob ein Produkt flr einen
Garantieaustausch qualifiziert ist, liegt im alleinigen Ermessen von UM.

Ausschlusse: Sender, die die maximale Temperatur Uberschritten haben,
wie vom System angezeigt. Defekte oder Schaden durch unsachgemalien
Gebrauch, Missbrauch, unsachgemafe Installation, unsachgemalRe
Lagerung oder Transport, Vernachlassigung, Unfall, Feuer,
Uberschwemmung, Verwendung falscher Sicherungen, Kontakt mit hohen
Spannungen oder schadlichen Substanzen, Verwendung von
Systemkomponenten, die nicht von UM hergestellt oder geliefert wurden,
Nichtbefolgen des Bedienerhandbuchs, Verwendung aulerhalb des
vorgesehenen Zwecks oder andere Ereignisse aulerhalb der Kontrolle
von UM. Jeder Sender, der mit einem ungeeigneten Gehause verwendet
wird, oder Schaden, die durch unsachgemalfe Installation in oder
Ruckgewinnung aus einem Gehause entstehen. Schaden wahrend des
Versands an UM. Jede Modifikation, Offnung, Reparatur oder
Reparaturversuch eines Produkts, sowie jegliches Manipulieren oder
Entfernen von Seriennummern, Etiketten oder anderer
Produktidentifikationen, fUhrt zum Verlust der Garantie.
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12: Warranty Policy continued

UM garantiert nicht die Genauigkeit oder Vollstandigkeit von Daten, die von
HDD-Lokalisierungssystemen generiert werden. Die Genauigkeit oder
Vollstandigkeit solcher Daten kann von einer Vielzahl von Faktoren
beeinflusst werden, einschliellich (aber nicht beschrankt auf) aktive oder
passive Storungen und andere Umweltbedingungen, Nichtkalibrierung oder
unsachgemalfe Verwendung des Gerats sowie andere Faktoren. UM
garantiert auch nicht die Genauigkeit und Vollstandigkeit von Daten, die von
externen Quellen generiert werden und auf einem UM-Gerat angezeigt
werden kdnnen, einschlieBlich (aber nicht beschrankt auf) Daten, die von
einem Bohrgerat empfangen werden. UM kann von Zeit zu Zeit Anderungen
im Design vornehmen und Produkte verbessern.

UM hat keine Verpflichtung, jedes zuvor hergestellte UM-Produkt zu
aktualisieren, um solche Anderungen einzubeziehen. DIE VORSTEHENDE
GARANTIE IST DIE EINZIGE GARANTIE FUR UM-PRODUKTE. UM
SCHLIESST ALLE ANDEREN GARANTIEN, AUSDRUCKLICH ODER
STILLSCHWEIGEND, EINSCHLIESSLICH ABER NICHT BESCHRANKT
AUF STILLSCHWEIGENDE GARANTIEN DER MARKTGANGIGKEIT UND
EIGNUNG FUR EINEN BESTIMMTEN ZWECK, STILLSCHWEIGENDE
GARANTIEN DES NICHTVERLETZENS UND JEGLICHE
STILLSCHWEIGENDE GARANTIE, DIE SICH AUS DER
GESCHAFTSPRAXIS, DEM GESCHAFTSVERKEHR ODER DER NUTZUNG
ERGIBT, AUS. IN KEINEM FALL HAFTET UM ODER JEMAND ANDERES,
DER AN DER ERSTELLUNG, PRODUKTION, VERKAUF ODER
LIEFERUNG DES UM-PRODUKTS BETEILIGT IST, EINSCHLIESSLICH,
ABER NICHT BESCHRANKT AUF INDIREKTE, SPEZIELLE, ZUFALLIGE
ODER FOLGESCHADEN, ODER FUR JEGLICHEN VERLUST VON
INFORMATIONEN, GEWINN, UMSATZ ODER NUTZUNG, BASIEREND
AUF EINER BEHAUPTUNG WEGEN GARANTIEVERLETZUNG,
VERTRAGSVERLETZUNG, FAHRLASSIGKEIT,
VERSCHULDENSUNABHANGIGER HAFTUNG ODER JEGLICHER
ANDEREN RECHTLICHEN THEORIE, AUCH WENN UNDERGROUND
MAGNETICS AUF DIE MOGLICHKEIT SOLCHER SCHADEN
HINGEWIESEN WURDE. IN KEINEM FALL SOLL DIE HAFTUNG VON
UNDERGROUND MAGNETICS ODER SEINER PARTNER DEN
KAUFPREIS FUR DAS PRODUKT UBERSCHREITEN.
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