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BRUGERGRANSEFLADE

‘ Power (Tandisluk)  Tryk og hold for at taende eller slukke

O Op Forrige valg / Tryk for at indtaste datapaginering for bore-log

0 Ned Neeste valg / Tryk for at se boreprofilen

Q Bekraft Tryk for at bekreefte valg / Tryk pa hovedsiden for at registrere
boredata

Opsatning Tryk for at vende tilbage til hovedsiden / Tryk og hold for at ga

ind i konfigurationssiden
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INTERFACEINDSTILLINGER
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1. Tryk og hold for atgaindi
opsatningen.

2. Tryk o for at vaelge B28 og Q for
at indtaste.

3. Tryk Q eller 0 for at taende/slukke
for Retningslinjen.

4. Tryk for at vende tilbage til
hovedsiden.
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1. Tryk og hold foratgaindi
opsatningen.

2. Tryk o to Select B29 og o for at
indtaste.

3. Tryk Q eller o for at taende/slukke
for Lokaliseringslinjen.

4. Tryk for at vende tilbage til
hovedsiden.




PAR TRANSMITTEREN

Start processet inden for 15 minutter efter at have sat batterierne i senderen.
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1. Tryk og hold @ foratgaindi 4. Tryk @ eller @ og @ for at velge
opsatningen. frekvens og effektniveau.
2. Tryk @ for at velge B2. 5. Tryk @) for at fremhzeve “Wake Up
3. Tryk o for at 4bne Mode” og tryk 0 for at indtaste.
transmitterindstillingerne. 6. Tryk O eller o for at vaelge gnsket
Modtageren og transmitteren vil tilstand som beskrevet nedenfor.
automatisk parre sig.
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7. Tryk for at vende tilbage til
hovedsiden.




KALIBRERING

Advarsel: Kalibrer ikke omkring kraftig aktiv eller passiv
interferens. For eksempel bgr du ikke kalibrere nzer en elektrisk

Advarsel: transformer (aktiv) eller pa beton med armering og/eller
tradnet (passiv). Disse typer omrader kan vasentligt pavirke
dybdekalibreringen og ngjagtigheden.

1. Placer transmitteren inde i huset fladt pa jorden.
2. Mal 10’ fra midten af huset til indersiden af lokatoren.
3. Tryk for at ga ind i kalibreringsskaermen.

4. Tryk Q for at ga ind pa kalibreringssiden for 10’ (A1). @ 10"
P LSS

5. Tryk Q to gange mere for at starte kalibreringen.

En tjekmark vises, nar kalibreringen er fuldfeort.
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RULLEKALIBRERING
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1. Tryk og hold foratgaindi
opsatningen.

2. Tryk o for at vaelge B6.

3. Tryk O for at ga ind pa
rullekalibreringssiden.

4. Tryk @ eller € indtil pilen er i 12
o’clock-positionen.

5. Tryk 0 to gange for at starte
rullekalibrering og vent pa, at
kalibreringen er fuldfort.
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6. Kalibrering fuldfert

Tryk for at vende tilbage til
hovedsiden.




AT FINDE TRANSMITTEREN

Linjelokaliseringen (LL) straekker sig til venstre

og hgjre for transmitterens centrum. Pa grund af
fysikken i lokatorens magnetfelt kan LL se ens ud
flere fod til hgjre eller venstre for transmitterens
faktiske placering. Derfor er det vigtigt forst at
lokalisere front nullpunktet (FNP), inden du bevager
dig tilbage for at lokalisere hovedet. For pracis
placering skal du finde bade FNP og RNP, inden du
bevager dig over hovedet. Tegn en snor mellem
FNP og RNP, og dit hoved vil vaere direkte i linje og
mellem disse punkter.

Forestil dig transmitteren som formen af et fly.

@ RNP

FNP er nasen, og RNP er halen. Find FNP og RNP, og centrum af transmitteren er

centreret over vingerne.
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AT FINDE FNP’EN

FNP
LL
RNP
FNP
LL

RNP
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| denne situation er transmitteren bag dig, og du
gar mod Front Nullpunktet (FNP).

For at lokalisere FNP i denne situation, bevag dig
fremad og mod din hgjre, indtil malet centrerer sig
pa kornet. Du er nu ved FNP.

4 3

Ved FNP skal du rotere lokatoren i handen
til venstre eller hgjre, indtil Retningslinjen er
centreret, hvilket angiver, at transmitteren er
direkte i linje bag dig.




AT LOKALISERE FNP, RNP OG LL

Front Nullpunkt (FNP)

| FNP (Front Null Point) er et punkt
Boresti foran transmitteren. (Taenk pa det
T som sigtet i enden af et geveer.)

Dette er retningen for
transmitteren.

Borerig

Lokaliser det ved at placere malet
i midten.

Faktisk position af
modtager til sender

Baghullpunkt (RNP)
e | Naeste skridt er at finde RNP

Boresti (Rear Null Point). RNP er et punkt
T bag transmitteren og vil se ud
t| praecis som FNP.

Borerig

Lokaliser det pa samme made
ved at bevaege dig tilbage, indtil
malet vises i midten

Faktisk position af
modtager tl sender

Lokaliseringslinje (LL)
e | Dernzest, forestil dig en linje, der
Boresti lzber gennem FNP og RNP.

T .| Find LL ved at ga langs denne
linje, indtil LL-indikatoren pa
modtagerskaermen kommer ind
i midten. Du er nu over LL, eller
hovedet.

Borerig

RNP

Faktisk position af
modtager til sender
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SPORING UNDERVEJS

Tracking on the Fly er en simpel proces, der vil sge hastigheden, hvormed boringen
kan fuldferes. Bade boreoperateren og lokatiseringsoperateren kan se den

samme skarm i begge tilstande, hvilket muligger minimal kommunikation mellem
operatorerne.

1. Begynd med at bore de forste fa steenger for at etablere en linje og ensket
heaeldning.

2. Ga forbi FNP med cirka 10’, eller en fuld lzengde af stangen.

(For mere praecis folsomhed til venstre/hgjre, nar du bruger Bore-To-tilstanden,
skal du altid forblive foran FNP.)

3. Placer lokatoren pa den gnskede boresti og peg i retningen, du gnsker at ga.
4. Aktivér Bore-To-tilstanden ved at trykke pa @.

(Du kan vende tilbage til Normal / Walkover-tilstanden ved blot at trykke pa Q
igen.)

5.Hvis transmitteren peger direkte pa din lokator, vil du se Afstanden til Hovedet og
Malet direkte pa den lodrette linje, hvilket indikerer, at du bevager dig direkte mod
lokatoren.

6. Oprethold haldningen ved den enskede vinkel for at vise den korrekte forudsagte
dybde og dybde over hovedet.

7. Hold malet centralt, og du er pa vej mod modtageren.

Dybden vises i realtid og korrigerer for @ndringer i haeldning, hvilket giver begge
operatgrer mulighed for at se den forudsagte dybde af hovedet, hvis det bores helt
til modtageren.

Figur 1
I figur 1 er haeldningen minus 5%, hvilket

betyder, at den beregnede dybde vil vaere
12’4”, nar transmitteren ankommer.
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Hovedet er 18’1” bag lokatoren og bevager
sig let til venstre for midten.
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For at rette op pa afvigelsen, stop T ) o
boreprocessen og instruer boreoperataren 11 5 12 4
i at dreje borestangen til den passende 18 1" -+

position pa uret og skubbe, indtil malet er
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tilbage pa linje med den lodrette linje.




